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1 objektiivi
2 Valaisinyksikk®
3 LED 2-vérinen keltainen/vihrea
4 tarkennus
Ce gX
cA
Tuotteen ominaisuudet
Valolaji infrapuna
3D-kuvaresoluutio [px] 176 x 132
Kuvakulma 3D [°] 40 x 30; (nimellisarvo ilman linssivaaristymien korjausta)
Maks. lukunopeus [Hz] 25
Kotelo suorakaiteenmuotoinen
Sovellutus
Sovellutus kohteen mitat; Tayttdasteen valvonta; Ylitdytbnvalvonta; etaisyysvalvonta ;

tilavuusvalvonta; robottitarttujan asemointi; kuormalavojen tyhjennys

Sahkoiset tiedot

Kayttdjannitteen toleranssi [%0] -15...20

Kayttojannite v] 24 DC; (EN 61131-2)

Virrankulutus [mA] < 350; (tyypillinen arvo: 420)

Maks. virrankulutus [mA] 830; (keskiarvo 24 VDC jannitteelld; binaarilahdéill; < 1600 huippuvirta tahdistettu)

Suojausluokka 1

Ylijanniteluokka Il

Valolaji infrapuna
Hahmontunnistin PMD 3D ToF-Chip
Sisaanrakennettu valaistus kyllg; (infrapuna: 850 nm)

Tulot / lahdot
Tulojen ja lahtdjen lukumaara Tulojen lukumaara, bindari: 3; Bindarilahtdjen lukumaara: 3; Analogialdhtdjen lukumaara: 1

Tulot
Triggaus 24 V PNP/NPN (IEC 61131-2 Typ 3)
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Tulojen lukumé&aréa, bin&ari 3

Bin&aritulojen tulopiiri 24 VV PNP/NPN; (konfiguroitava; IEC 61131-2 Typ 3)
Lahdot

Lahtdjen kokonaisméaara 3
Bin&arilahtojen lukumaara 3; (konfiguroitava)
L&htdtoiminto 24 V PNP/NPN; (EN 61131-2)
Maks. jannitehavio, \Y| 1

binaarilahté DC

Kuormitettavuus / 1ahto [mA] 100
Analogialdhtdjen lukumaara 1
Analogiavirtalahto [mA] 4...20

Maks. kuormitus [Q] 500
Analogiajannitelahto \Y| 0...10

Min. kuormitusresistanssi [Q] 10000

Min. kuormitus [Q] 230
Oikosulkusuojaus kylla
Oikosulkusuojaustyyppi tahdistettu
Ylikuormitussuojaus kylla

Tunnistusalue

Toimintaetaisyys [mm] 300...10000

Huomautus / toimintaetéaisyys kohteen koko: 200 x 200 mm
heijastuskyky: 18 %

3D-kuvaresoluutio [px] 176 x 132

Kuvakulma 3D [°] 40 x 30; (nimellisarvo ilman linssivaaristymien korjausta)

Maks. lukunopeus [Hz] 25

Mittaus- | asettelualue

Mittausalue [m] <30

Ohjelmisto / ohjelmointi

Parametrointimahdollisuudet PC ja ifm Vision Assistant -ohjelmisto
Tiedonsiirtoliitanta Ethernet

Ethernet

Ethernet-liitantjen 1

lukuméaara

Tiedonsiirtostandardi 10Base-T; 100Base-TX
Tiedonsiirtonopeus 10; 100

Protokolla TCP/IP; PROFINET IO; EtherNet/IP
Tehdasasetukset IP-osoite: 192.168.0.69

aliverkon peite: 255.255.255.0
yhdyskaytavan IP-osoite: 192.168.0.201

Kayttéolosuhteet

Ymparistélampotila [°C] -10...50
Varastointilampétila [°C] -40...85
Suojausluokka IP 65; IP 67
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Maks. immuniteetti ulkoisia [Kix]

. ; i - ja toi 1<
valolihteiti kohtaan 8; (alentuneella mittaus- ja toistotarkkuudella: < 100)

Hyvaksynnat / testit
EMC DIN EN 61000-6-4 héiriosateily / teollisuusympéristd
DIN EN 61000-6-2 hairiénsieto / teollisuusymparistod
Iskunkestavyys DIN EN 60068-2-27 50 g/ (11 ms) ei toistuva
DIN EN 60068-2-27 40 g / (6 ms) toistuva
Tarinankestavyys DIN EN 60068-2-6 2g/(10...150 Hz)
DIN EN 60068-2-64 2,3 g RMS/ (10...500 Hz)
Fotobiologinen turvallisuus vapauta ryhma; (DIN EN 62471)
Sahkadinen turvallisuus DIN EN 61010-2-201 jannitesy6ttd ainoastaan PELV-piirien kautta
MTTF [vuotta] 43
Mekaaniset tiedot
Paino [a] 803,5
Kotelo suorakaiteenmuotoinen
Mitat [mm] 72 x67,1%x82,6
Materiaalit kotelo: alumiinipainevalu; suojalasi: gorillalasi; Toiminton&yttd: PA

Naytot | kayttéelementit
Naytto Toiminta 2 x LED, vihrea Ethernet kaytto
Tilanosoitus 2 X LED, keltainen OUT 1 OUT 2

Tarvikkeet
Toimitettavat osat Suojakannet

Huomautuksia
Pakkausyksikko 1 kpl

Sahkoinen liitanta - Ethernet

Pistokeliitanta: 1 x M12; koodaus: D; Koskettimet: 4

1 2

4 .I 3
1 TD+
2 RD+
3 TD-
4 RD-

Sahkoinen liitanta - Prosessiliitanta

Pistokeliitanta: 1 x M12; koodaus: A; Koskettimet: 8

2 _ 138
(37
4 5 6
1 L+
2 IN3 DI3 (triggaustulo)
3 L-
4 OuUT1 DO1, AO
5 OuUT3 DO3 (Ready)
6 ouT2 DO2
7 IN1 DIl
8 IN2 DI2
DI: bin&aritulo; DO: binaarilahtd
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kuva-alueen koko linssivaaristymien korjauksella

mittausalue / etdisyys [m] Pituus [m]
0,50 0,26
1,00 0,52
2,00 1,04
3,00 1,56
4,00 2,08
5,00 2,61

Tarkkuutta kohteen mitoitukseen

leveys [m]
0,35
0,69
1,39
2,08
2,78
3,47

tarkkuus, kohteen koko (Pituus, tarkkuus, kohteen sijainti (X, Y,

mittausalue / etaisyys [m]
leveys, Korkeus) [mm]

tyypillinen arvo

1,0..3,0

tyypillinen arvo
+10

tyypilliset arvot 20° ympéaristélampotilassa
Toimintaetéisyys:

Kuvan virkistystaajuus :

informaatio koskee:

suorakaiteenmuotoiset kohteet

heijastuskyky:

kohteen minimikoko:

kohde kuvan keskell&a

kohteen nopeus:

Tayttdasteen valvonta

kohteen nopeus < 0,2 m/s [mm]

tyypillinen arvo:

minimikorkeus 25

Kuvan virkistystaajuus [Hz]

Toimintaetéisyys [m]

maks. pakkauskoko (suorakulmainen pakkausjarjestely)

Kuvan virkistystaajuutta pienennetéén paikanseurantatoimintoa
kayttamalla

pinnankorkeuden ja etdisyyden valvonta

. mitattujen etaisyysarvojen
mittausalue / etdisyys [m] . .
toistotarkkuus harmailla

. . tarkkuus, kiertymiskulma [°]
Z koordinaatit) [mm]

tyypillinen arvo tyypillinen arvo
+5 +1
0,3..5m

1Hz

6...90 % mattapintaisille kohteille

100x100x100 mm

<0,2m/s

kohteen nopeus > 0,2 m/s [mm]

45

5
0,3..5

kohteiden maksimimaara 64

toistotarkkuus / ROI 50x50
pikselid, harmaat kohteet [mm]

Tarkkuus (heijastuskyky 6-90%)
[mm]
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0,3...
1,0..
3,0...
5,0...
7,0...

1,0
3,0
50
7,0
8,0

kohteilla (18% heijastuskyky)

[mm]

tyypillinen arvo tyypillinen arvo
8 0,3

12 04

20 0,7

30 1,0

50 1,7

mitattu kuvan keskeltéa 20°C lampétilassa

Toistotarkkuus lo

Toistotarkkuus voidaan optimoida suodatintoimintojen avulla

Lampétilapoikkeama -10...+50 °C 0,2 mm/K

robottitarttujan asemointi ja kuormalavojen tyhjennys

robottitarttujan asemointi

Toimintaetaisyys [m] 0,2...6
kohdetyypit minké& tahansa muotoinen kohde
kohteen minimikoko [mm] 20x 20 x 20

tarkkuus, kohteen sijainti [mm]

tyypillinen arvo: + 10 suorakaiteenmuotoiset kohteet

tarkkuus, kiertymiskulma [°]

tyypillinen arvo: + 1 suorakaiteenmuotoiset kohteet
kohteen nopeus [m/s] <0,2

Kuvan virkistystaajuus [Hz] 2 yhdelle mitattavalle kohteelle
kohteiden maksimimaara 20

tyypillinen arvo
7

7

+10

+15

+20

kuormalavojen tyhjennys
0,5...6
suljetut suorakaiteenmuotoiset kohteet

50 x 50 x 50 minimitoimintaetéisyydella
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