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Mais tolerancia no manuseio de paletes

Como a Kollmorgen e a ifm tornam AGVs e AMRs mais inteligentes

A Kollmorgen é uma empresa de atuacdo internacional,
especializada em tecnologia de acionamento e solu¢des
de automacao.

Em MéIndal, perto de Gotemburgo, esta localizado o
centro de inovacdo e desenvolvimento de robética moével
e veiculos na logistica. E 14 que a Kollmorgen desenvolve
uma plataforma de automacdo abrangente para os prin-
cipais fabricantes de sistemas de transporte sem condutor
(Automated Guided Vehicles, ou AGV) e robds moveis
autonomos (Autonomous Mobile Robots, ou AMR). Ela
abrange desde software e hardware para veiculos, pas-
sando por ferramentas de comissionamento, até sistemas
para o gerenciamento de frotas, que possibilitam uma
operagdo segura e eficiente na intralogistica.

No centro de testes proximo a Gotemburgo,
a Kollmorgen valida e otimiza plataformas de
automacdo em diferentes AGVs e AMRs.

No centro de testes proprio da empresa, novas fungdes
sdo continuamente testadas e otimizadas sob condicbes
reais. Isso oferece o ambiente ideal para, em parceria
com a especialista em sensores ifm, desenvolver e apri-
morar até a produ¢do em série uma solucdo baseada em
cameras para a captacdo dinamica de cargas.

Desafio: precisao em ambientes compartilhados

entre humanos e robos

Muitos armazéns atualmente utilizam AGVs, AMRs e processos
manuais em paralelo. Onde pessoas depositam paletes e veiculos
precisam coleta-las posteriormente, a precisao é determinante
para a eficiéncia. Em sistemas classicamente rigidos, os paletes
precisam ser posicionados com exatidao em uma area definida —
desvios levam a paradas ou retrabalho manual.

“Nesse contexto, os veiculos dependem da precisdo — e o
fator humano nem sempre é suficientemente confiavel”,
descreve o engenheiro de aplicagdes da Kollmorgen AMS,
Johan Loebbert, a situacao inicial em sistemas rigidos.

Os pontos criticos tipicos vao desde o descarregamento de

um caminhdo na area de recebimento até a transferéncia de

, , A colaboracdo com a ifm
mostra como nossa solu¢ao

€ adaptavel e escalavel — em
principio, tudo pode ser
integrado a plataforma.

paletes para zonas de buffer: O local ideal para depdsito
muitas vezes esta ocupado, as marcacoes estao desgastadas,
angulos e profundidades variam. O resultado séo atrasos no
fluxo de materiais. Ao mesmo tempo, aumenta a pressao para
operar frotas heterogéneas de forma escaldvel sem comprome-
ter a seguranca dos processos. Por isso, a Kollmorgen buscava
uma solucdo que preenchesse a lacuna entre a flexibilidade
humana e a precisao dos veiculos, evitasse falhas e, ao mesmo
tempo, pudesse ser facilmente integrada as arquiteturas de
veiculos existentes.



No acoplamento dindmico de carga, os
sistemas de movimentacdo e elevacdo
trabalham de forma perfeitamente
integrada para permitir que a carga
seja recolhida ou depositada com
eficiéncia.
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Solucao: Acoplamento dinamico de carga com

camera ifm e aplicativo PDS

A resposta é a combinacédo entre o acoplamento dinamico de
carga da Kollmorgen com um sistema de cameras ifm equipa-
do com a funcionalidade PDS (sistema de deteccao de paletes).
O acoplamento dinamico de carga, do inglés dynamic load
docking, refere-se a um procedimento utilizado principalmente
em sistemas de transporte auténomos (AGVs) para recolher
ou depositar cargas de forma precisa e eficiente, mesmo
enquanto o veiculo ou a carga ainda estiverem em leve movi-
mento. A parte principal é um aplicativo que reconhece a posi-
cao, a orientacao e as dimensdes de um palete no campo de
visao da camera.

O olho eletrénico do sistema é a cdmera PMD da ifm, que,
por meio da tecnologia de tempo de voo, capta com precisdo
espacial o palete a frente do veiculo.

“Nesse caso, utilizamos o sistema de cadmeras 3D da ifm com

a funcdo PDS em conjunto com nossa solucao de acoplamento
dindmico de carga”, explica Johan Loebbert. “Na drea de
recebimento de mercadorias, uma pessoa pode depositar

o palete em uma area geral, em posicao e dngulo variaveis.

O AGV entdo captura uma imagem 3D, determina a posicao
exata e gera uma trajetoria de deslocamento personalizada
para recolher o palete com sequranca.”

O valor técnico agregado ja se evidencia na propria integracao:
montar a camera, conecta-la a CPU do veiculo e ao controla-
dor, realizar um breve processo de calibracdo e alguns ajustes
finos — pronto, praticamente plug and play. O desenvolvimento
foi um projeto conjunto da Kollmorgen e da ifm: “A colabo-
racdo com a ifm foi excepcional. A ifm desenvolveu a solucao
PDS enquanto testavamos nosso acoplamento dindmico de
carga. Gracas ao feedback continuo, consequimos ampliar
ainda mais a funcionalidade”, resume Johan Loebbert.
Mesmo apds o lancamento no mercado, as equipes continuam
em contato para garantir a qualidade e o suporte em nivel
global.

Plataforma de cameras da ifm

A versatil plataforma de sensores e cameras O3R constitui a
base tecnoldgica para a deteccao confidvel de paletes em siste-
mas de transporte autbnomos sem condutor (AGVs). Por meio
do processamento centralizado dos dados de imagem e dos
sensores na unidade de processamento de video (VPU) inte-
grada, é possivel operar até seis cabecotes de cameras 2D/3D
de forma sincronizada, permitindo uma captacdo completa de
360° do ambiente.

Neste hardware, é executado o software especialmente desen-
volvido “Sistema de Deteccao de Paletes” (PDS), que reco-
nhece com elevada precisao todos os tipos padrdo de paletes
independentemente da posicdo. A combinacao de uma uni-



Com base na nuvem de pontos
(monitor a direita) gerada pela cdmera
3D, algoritmos calculam a trajetdria de
conducdo ideal (monitor a esquerda).

dade de processamento de alto desempenho, o mais recente
sensor de tempo de voo com alta estabilidade a luz externa e
uma alta taxa de atualizacdo garante uma deteccao de objetos
robusta e dinamica — mesmo sob condigdes exigentes de ilu-
minacao e movimento. Por meio da arquitetura Docker padro-
nizada e do suporte a ambientes de desenvolvimento comuns,
como Python, C++, CUDA e ROS, o sistema pode ser integrado
de forma flexivel aos controladores de AGVs existentes. Assim,
a plataforma O3R possibilita uma captacdo de paletes eficiente
e segura que apoia de forma precisa e confidvel a aproxima-
cdo, o posicionamento e a coleta autbnoma de paletes — uma
contribuicdo decisiva para a automacao e o aumento da efici-
éncia dos processos modernos de intralogistica.

Vantagens: mais flexibilidade, menos paradas,

maior disponibilidade

Com a captacdo de carga baseada em camera, o foco deixa de
estar em regras rigidas e passa a estar em processos robustos e
adaptativos a situacao. O maior diferencial é a flexibilidade: os
paletes ndo precisam mais ser colocados em posicdes fixas. Isso
reduz retrabalho e encurta os tempos de ciclo em zonas mis-
tas, onde pessoas e veiculos trabalham juntos. Para a empresa

operadora, isso significa: menos obstrucées, menos interven-
¢6es manuais, maior produtividade — mantendo o mesmo
nivel de seguranca. Além dos beneficios para o processo, a
solucao também se destaca na pratica pela instalacdo simples e
rapida. Essa simplicidade facilita a implementacao em diferen-
tes frotas e localizacoes.

Outro beneficio adicional surge gracas a abertura da platafor-
ma Kollmorgen: “A colaboragdo com a ifm mostra como nossa
solucdo é adaptavel e escalavel — em principio, tudo pode ser
integrado a plataforma”, explica Per Hansson, Partner Chan-
nel Coordinator na Kollmorgen AMS.

Para os usuarios, isso resulta em soberania tecnoldgica: a frota
permanece expansivel, e novas funcoées podem ser adicionadas
gradualmente.

“O mais importante é eficiéncia e confiabilidade. E preciso
haver confianca de que o sistema funcionara de forma dura-
doura. F exatamente essa qualidade que entregamos. Podemos
reunir nossa experiéncia e transforma-la em um produto. E
incrivel ver quais problemas estao sendo resolvidos para nossos
clientes com isso”, afirma Per Hansson.

A parte principal do processamento de imagens é
a unidade de processamento de video da ifm em
que o aplicativo “Sistema de Deteccdo de Paletes”
(PDS) é executado.

Assim, a inteligéncia dos sensores e a competéncia em ges-
tao de frotas se unem para formar um pacote completo,
pratico e com valor agregado perceptivel no dia a dia da
intralogistica.

Conclusao

A solucdo conjunta da Kollmorgen e da ifm retine o melhor
de dois mundos: tecnologia de sensores para cameras
robusta e compativel com o uso industrial, com uma pla-
taforma de automacao madura para AGVs e AMRs. Quem
deseja tornar sua intralogistica mais resiliente, eficiente e
preparada para o futuro encontra aqui um caminho prag-
matico:os paletes podem ser depositados com flexibilidade,
as cameras captam a situacao e os veiculos atuam de forma
inteligente, o que garante o movimento continuo do fluxo
de materiais.
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