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Czujniki kontroli ruchu

I_Sledzenie pozycji absolutnej
nawet przy wytaczonym zasilaniu

Wartosci mozna ustawiaé
bezposrednio, bez przechodzenia
przez sterownik PLC, w celu
precyzyjnego pozycjonowania

Elastyczny montaz dzieki
obrotowemu konektorowi M12 ze
zintegrowana dioda LED statusu

@ Pomiar czasu pracy tozysk dla
skutecznego planowania
przegladéw konserwacyjnych

@ Swobodnie konfigurowana
rozdzielczos¢ dla szybkiego
I_wprowadzania nastaw

Komunikacja procesowa w czasie rzeczywistym

Nowy enkoder wieloobrotowy, z rozdzielczoscia 31 bitéw, oferuje szeroki
zakres funkcji pozycjonowania i pomiaru predkosci. Dzieki wytrzymatej

i niewymagajacej bateryjnego zasilania technologii, czujnik wykrywa ruch
nawet jezeli maszyna nie jest wiaczona. Wejscie i wyjscie cyfrowe pozwala
na komunikacje w czasie rzeczywistym: Krancéwki moga sygnalizowac
pozycje koncowe bezposrednio do enkodera — bez koniecznosci wspotpracy
z PLC. Pozwala to na unikniecie opéznien czasowych i przemieszczen
mechanicznych.

Utrzymuj swoj system pod kontrolg aby dopasowac konserwacje
do potrzeb

Czujnik, aby umozliwi¢ konserwacje dopasowana do potrzeb, dostarcza
rowniez informacje o temperaturze, aktywnosci zatacz/wytacz, catkowitej
ilosci godzin pracy i czasie pracy tozyska. Dodatkowo, zintegrowany moni-
tor predkosci stale monitoruje predkos¢ watka, zapewniajac dtugi czas
pracy bezprzerwowej fabryki.
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Zastrzegamy sobie prawo do wprowadzania zmian technicznych bez uprzedniego powiadomienia.

Wat petny
58 10 zacisk 15/ 16 bitow M12, 5 pinébw o IP 65 RMV300
58 6 synchro 15/ 16 bitow M12, 5 pindw 3 IP 65 RMU300
36,5 6 uniwersalny 15/ 16 bitow M12, 5 pinéw . IP 65 RMB300

Wat dragzony z dwoma zintegrowanymi sprzegtami statora

58 15 bezposredni 15/ 16 bitow M12, 5 pindbw o IP 65 RMO300
36,5 12 bezposredni 15/ 16 bitéw M12, 5 pinéw 3 IP 65 RMA300
Akcesoria

- _ - Napiede ZaS”ania [V DC] 1830
Czestotliwos¢ przetaczania [kHz] 1000

Interfejs komunikacyjny
Urzadzenie 10-Link

Tuleja redukcyjna dla wykonan RO3, ROP E60211

Rodzaj transmisji COMS3 (230,4 kBaud)
15..10 mm Rewizja 10-Link 1.1
& Tuleja redukcyjna dla wykonar RO3, ROP £60213 Czas cyklu interfejsu 2,3ms
15...6 mm Funkcje 10-Link (niecykliczne) Licznik godzin pracy i ru-
Tuleja redukcyjna dla wykonan RO3, ROP chéw watu;
15 J12 mm g y ' E60214 Licznik zataczen;
Temperatura wewnetrzna
Sprzegto statora dla wykonania RO E60205 Kotnierz Aluminium
— Stal nierdzewna (301 / 1.4310) _ Obudowa Stal nierdzewna
- . Materiaty (444 /1.4521)
Wat Stal kwasoodporna
ook wysokiej jakosci
Zaslepka 320517/ 1.4571
. Zacisk montazowy E60041 P (Stal nierdzewna>
(316 S 13/1.4401)
Sprzegto elastyczne ze Srubami
')5 regulacyjnymi, @6 mm/ 10 mm s
» Sprzegto elastyczne ze $rubami E60216

regulacyjnymi, @ 10 mm/ 10 mm

Technika taczeniowa

S S e

Earg(’elplz)vnc]é rye\a/;(w{:kz (z;s\?;ki M12, ekranowany, EVT406

g/lrg]%itr(19 étl,oﬁ:} pi)rékrtowy AL1100

S heetIe 4 portowy AL1120

Rozgateznik Y, Obiekt jest wykrywany przez czujnik potozenia i pozycja
adapter do czujnika wyzwalajacego EVC847 krancowa jest w czasie rzeczywistym przesytana przez

RMx300, 0,4 m kabel PUR bezposrednie wejscie enkodera. Pozwala to ustawic¢

enkoder na wartos¢ predefiniowana (np. zero) dla

precyzyjnych pomiaréw obiektu bez wptywu zadnych

Oprogramowanie LR DEVICE (dostarczane opdéznien i wynikajacych z nich mechanicznych

na pamieci USB) do parametryzacji QA0011 przesunie¢, powodowanych przechodzeniem przez

fé‘#m?""/ aktuatorow w trybie online sterownik PLC. Mozna wyzwala¢ nastepujace po sobie
zadania takie jak ciecie lub inne procesy obrébcze.

USB master I0-Link do ustawiania Zredukowano koszt i ztozonos¢ okablowania.

e F‘i@ parametréw oraz analizy pracy urzadzen E30390
( )j“w/ Obstugiwane protokoty komunikacyjne:
10-Link (4,8; 38,4 oraz 230 kb/ s)

Ifm - C ‘ ose *o v 0 u ! Dalsze dane techniczne mozna znalez¢ na stronie: ifm.com



