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Vereint alle Sinne

Vielseitig einsetzbare Kamera-Sensor-Plattform

e Zentrale Verarbeitung von Bild- und Sensorinformationen
* Synchronisierung von mehreren Kameras zur 360°-Abdeckung

e Standardisierte SDKs zur Docker-Architektur sowie Python,
C++, CUDA und ROS

* Neuester Time-of-Flight-lmager mit hoher Fremdlichtstabilitat

ifm - ¢lose Yo you!




Bildverarbeitung | Vision-Systeme

Video Processing Unit (VPU)

Video Processing Unit (VPU),
Anschluss fur bis zu 6 Kameras, Gigabit-Ethernet-Schnittstelle fir Sensorsignale

Kamerakopfe

ovP810

Abmessungen Blldau.flosung Offnun%swmkel Bestell-Nr.
[mm] [Pixel] [°]

90 x 31 x 26 38K 60 x 45 O3R222
90 x 31 x 26 38K 105x78 O3R225
90 x 31 x 26 307,2 K (VGA) 60 x 45 O3R252
Ganzheitliches und erweiterbares Vision-System Kamerakopf mit Imager aus eigener Entwicklung
Die Plattform O3R ist die ganzheitliche Losung zur zentralen, Auch passende, leistungsstarke Kamerakdpfe bietet ifm als Teil
synchronisierten Verarbeitung von Bild- und Sensorinformationen der Plattformlésung an: Die 2D- / 3D-Kameras verfugen tber
in autonomen mobilen Robotern wie beispielsweise fahrerlosen einen Offnungswinkel von wahlweise 60 oder 105 Grad und sind
Transportsystemen. Die vereinfachte Integration und zuver- mit dem neuesten Time-of-Flight-Imager der pmdtechnologies ag
l&ssige Interaktion von Kameras und Sensoren ermdglicht die ausgestattet. Das Unternehmen der ifm Unternehmensgruppe
robuste Umsetzung relevanter Funktionen wie Kollisionsschutz, entwickelt samtliche Sensoren fur die Vision-Produkte des Auto-
Navigation und Positionierung. matisierungsspezialisten und stimmt diese passgenau auf die
Dartiber hinaus lassen sich aber auch stationare Aufgaben- jeweiligen Anforderungen ab.
stellungen zur Analyse und Dimensionierung von Objekten Dank des modulierten Infrarotlichts erfasst die 2D- / 3D-Kamera
realisieren, die mit Hilfe mehrerer Kameras effektiver bewaltigt Objekte auch unter erhéhter Fremdlichteinwirkung maximal
werden kénnen. Dies kann die Vermessung von Paletten, zuverlassig.

Baumstammen, Paketen oder Koffern sein.

Leistungsstark und offen

Kern des Systems ist eine leistungsstarke Recheneinheit, Video
Processing Unit (VPU) genannt. Basierend auf yocto-Linux und
einer Docker-Architektur werden offene Entwicklungsumge-
bungen wie Python, C++, CUDA und ROS unterstiitzt. Die VPU
wertet Informationen von bis zu sechs Kamerakopfen sowie
Sensorinformationen via Gigabit-Ethernet-Schnittstelle aus. Alle
relevanten ,,Sinne”, die ein AGV zum sicheren autonomen Navi-
gieren bendtigt, stehen somit an zentraler Stelle zur Verfligung.
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Grafikdisplay Multiturn-Drehgeber ecomatController Weitere technische
Programmierbares HMI zur Positionen und Dreh- Leistungsstarke 32-Bit-Controller Angaben finden Sie hier:
Steuerung mobiler Maschinen bewegungen exakt erfassen steuern zuverlassig AGVs ifm.com/fs/OVP810

Technische Anderungen behalten wir uns
ohne vorherige Anktindigung vor. - 04.2025
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