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Sensoren fur Motion Control

Drehende Maschinen
dezentral und smart

uberwachen.

Systeme zur Signalisierung
und Anzeige

I_IVIini-DispIay mit Drehzahliiber-
wachungsfunktion zur direkten
Montage am Sensor.
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Drehzahlanzeige vor Ort mit
Farbwechsel (rot / griin).

Zwei einstellbare Grenzwerte
mit jeweils eigenem Schaltaus-

gang.

@ Parametrierung auBerhalb des
Gefahrenbereichs dank 10-Link
moglich.

@ Ubertragung der aktuellen
Drehzahl an die Steuerung per

v I_IO-Link.

Macht aus jedem Sensor einen Drehzahlwachter

Ob induktiver, kapazitiver oder optischer Sensor: Mit diesem kleinen Gerat
wird jeder impulsgebende Sensor zum Drehzahlwdchter. Dazu wird das
Mini-Display mit Drehzahliberwachungsfunktion mittels M12-Anschluf3
entweder direkt auf den Sensor geschraubt oder im Feld montiert. Zwei
einstellbare Grenzwerte mit eigenem Schaltausgang sowie ein Rot-Grin-
Farbumschlag des Displays signalisieren ein Uber- oder Unterschreiten des
definierten Drehzahlbereichs.

Die Einstellung des Gerates erfolgt komfortabel via 10-Link oder klassisch
per Tasten am Gerét selbst. Uber das digitale Kommunikationsprotokoll lasst
sich auch der Drehzahlwert an die Steuerung Ubertragen.

Damit ist der Drehzahlwachter-Plug eine preiswerte und zugleich flexible

Losung zur dezentralen Uberwachung von z. B. Férderbandern, Forder-
schnecken, Ventilatoren, Zentrifugen oder Separatoren.




Technische Anderungen behalten wir uns ohne vorherige Ankiindigung vor. - 11.2020
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1) Tastring
2) LEDs
3) Display
Anschlussschema
4-poliger M12 Stecker
2 o1 Pin 1: L+ / Versorgungsspannung
34 Pin 2: OUT2 / Digitalausgang 2
Pin 3: L- / Versorgungsspannung
Pin 4: OUT1 /10-Link (C/Q)
5-polige M12 Buchse
1 Pin 1: L+
520 Pin 2: Enable Eingang
3 Pin 3: L-
Pin 4:IN1 / Digitaleingang 1
Pin 5: nicht belegt
Zubehor
Montageclip,
w robuste Ausfuihrung fir den Einsatz E89208
in rauer Industrieumgebung
- 1-Port 10-Link-Master
(Verbindet |0-Link-Sensoren per USB AL1060
mit dem PC)
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Die technischen Daten

Nennspannung
Eingangsfrequenz

Stromaufnahme

Eingange
Ausgange
Spannungsbereich

Ausgangsfunktion

Strombelastbarkeit je Ausgang
Umgebungstemperatur
Lagertemperatur

Schutzart
Kommunikationsschnittstelle
Anzeige Betrieb

Anzeige Ausgang

Anschluss

Applikationen

[V DC]
[Hz]

[mA]

LED

24
2000

30...380
(24 v DC, Volllast)

2 x digital
2 x digital
18...30

SchlieBer / Offner
(parametrierbar)

50 (Pin 4) / 100 (Pin 2)
-25...60
-25...60

IP 67
|O-Link
1xgrin
2 x gelb
M12-Steckverbindung

Besonders im Bereich der Fordertechnik finden die
Drehzahlsensoren vielfaltige Verwendungsmaglichkeiten,
zum Beispiel zur Uberwachung von Gurtférderern
oder Becherelevatoren. Hier dienen sie typischerweise
zur Uberwachung von Sollwertunterschreitung oder
Blockieren beziehungsweise Stillstand.

Vorteile

Das Mini-Display beinhaltet die komplette Drehzahl-
Uberwachung. Die Schaltpunkte und weitere Parameter
kénnen direkt am Display eingestellt werden.

Uber 10-Link erhalt man ebenfalls Informationen tber
die aktuelle Drehzahl oder den Schaltpunkt und die Para-
metrierung wichtiger Parameter, wie z. B. die Anlauflber-
brickungszeit, aus der Ferne.

Funktionsweise

Der Sensor wird durch vorbeilaufende Nocken oder an-
dere metallische Schaltfahnen bedédmpft und leitet die
Impulse an das Display weiter. Die Auswertung ermittelt
aus dem zeitlichen Abstand der Beddmpfungen die
Periodendauer beziehungsweise die Frequenz (Drehzahl-
Istwert) und vergleicht diese mit dem eingestellten Schalt-

punkt (Sollwert).

Der Ausgang ist wahrend der Anlauflberbrickung
und wenn die Drehzahl gréBer als der eingestellte Schalt-

wert ist, durchgeschaltet.

Das Mini-Display signalisiert das Uber- und Unterschreiten
der Solldrehzahl und das Abschalten des Ausgangs.

Weiterfiihrende technische Daten erhalten Sie im Internet unter: ifm.com
ifm-Service-Telefon 0800 16 16 16 4 - Mo - Fr 7.00 - 18.00 (nur D)



