Posicionamiento
seguro en todo
momento

Encoders de seguridad para maquinas moviles

e La comprobacion de seguridad integrada, el certificado
TUV y la opcidn de conexion en cadena simplifican la
configuracién del sistema

e Sincronizacién precisa de la posicion en movimiento gracias
a la funcion de “Preset on the fly”

¢ Modo ifm adicional con estado seguro activo, p. €j. para
una respuesta mas rapida del sistema
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Seguridad para maquinas méviles

Ya sea en un vehiculo municipal, un AGV para intralogistica o un
AMR para uso pesado en minas o puertos: siempre gue se muevan
vehiculos o estructuras de forma automatizada, es imprescindible
garantizar la seguridad de forma permanente. El encoder de
seguridad de ifm registra con precision los datos de posicion,
angulo y velocidad de componentes moéviles, como ejes, brazos
de grua o volquetes. A partir de estos datos se pueden calcular
de manera fiable los &ngulos de direccién, giro e inclinacion, asi
como la altura de elevacion actual. Gracias a la funcion “Preset
on the fly”, también es posible realizar una sincronizacion conti-
nua de la posicion, por ejemplo, mediante RFID.

La familia de productos se ha ampliado con variantes con brida
de eje hueco directa sin acoplamiento de estator y con brida
servo para el montaje de acoplamientos externos o cables de
traccion.

Integraciéon rapida, también en serie

La redundancia de sensores necesaria para garantizar un funcio-
namiento seguro ya estd integrada en el encoder de seguridad.
Tanto esto como el autocontrol continuo asociado de la funcion
de seguridad han sido probados y certificados por TUV Rhein-
land. Como novedad, se ha incorporado un LED multicolor en la
parte posterior de la carcasa que indica el estado de funciona-
miento seguro. El sensor también esta integrado en la biblioteca
SISTEMA. Esto reduce considerablemente el esfuerzo requerido
para implantar y posteriormente aprobar la automatizacién rela-
cionada con la seguridad. El encoder de seguridad también dis-
pone tanto de una entrada CAN como de una salida CAN. De
este modo, se pueden conectar en serie varios encdders u otros
sensores compatibles, lo que hace que la instalacién de sensores
de seguridad sea eficaz y sencilla.

Comunicacion fluida con el controlador

En combinaciéon con el controlador de ifm, también se redu-

ce significativamente la labor de programacién en CODESYS,

ya que la conexion fluida del encoder con el controlador y la
comunicacién segura entre ambos productos estan garantizadas
de forma estandar.
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ecomatController
Controlador para maquinaria
movil, también para aplicaciones
de seguridad

Pantalla grafica

de maquinaria movil

ifm electronic gmbh - Friedrichstr. 1 - 45128 Essen

HMI programable para el control

Sensores para control de movimiento | Encoders

N.° de
pedido

Encéder de seguridad, 58 mm

Conexion axial

Eje macizo, 10 mm, brida de sujecion RM900S
Eje hueco, 12 mm acoplamiento de estator RM901S
Eje macizo, 6 mm, brida servo RM904S

Eje hueco, 12 mm, brida directa RM906S

Conexion radial

Eje macizo, 10 mm, brida de sujecion RM902S
Eje hueco, 12 mm acoplamiento de estator RM903S
Eje macizo, 6 mm, brida servo RM905S

Eje hueco, 12 mm, brida directa RM907S

Datos técnicos

Tension de alimentacion [V DC] 8..36
29
Resolucién [bits] (multivuelta: 16;

monovuelta: 13)

Conexiones CANbus M12 1x In; 1x Out

Protocolos de comunicacion CANopen, CANopen Safety

Nivel de seguridad SIL2; PLd; AgPLd; MPLd

Grado de proteccion IP69K
Pantalla Controlador Camara 3D
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Encoder RFID

Equipo de ©
lectura/escritura RFID
Antena y sistema de evaluacion

en un equipo ifm.com/fs/RM900S

Para mas datos técnicos:


https://www.ifm.com/fs/rm900s?utm_source=Factsheet_qr&utm_medium=pdf_link

