Une todos os
sentidos

Plataforma versatil de cameras e sensores

* Processamento centralizado de imagens e informagoes
de sensores

e Sincronizacdo de varias cdmeras para uma cobertura de 360°

¢ SDKs padronizados para a arquitetura Docker,
assim como para Python, C++, CUDA e ROS

* O mais moderno gerador de imagens de tempo de voo
(time of flight) com alta estabilidade a luz externa
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Processamento de imagens | Sistemas de visdo

idade de processamento de video (VPU)

Versao

Unidade de processamento de video (VPU),
conexao para até 6 cameras, interface Gigabit Ethernet para sinais de sensores

N° do
pedido

OVvP810

Cameras
[mm] [pixel] [°] pedido
90 x 31 x 26 38 K 60 x 45 O3R222
90 x 31 x 26 38 K 105x 78 O3R225
90 x 31 x 26 307,2 K (VGA) 60 x 45 O3R252

Sistema de visao integral e expansivel

A plataforma O3R ¢ a solucdo integral para o processamento
centralizado e sincronizado de informacdes de imagens e sensores
em robds moveis autdbnomos como por exemplo sistemas de
transporte autdbnomos. A integracao simplificada e a interagdo
confidvel de cadmeras e sensores permitem a implementacéo
robusta de funcdes relevantes, tais como protecao contra
colisdes, navegacao e posicionamento.

Além disso, também podem ser realizadas tarefas estacionarias
para a analise e dimensionamento de objetos que podem ser
superadas de forma mais eficaz com a ajuda de varias cameras.
Estas tarefas podem ser por exemplo, a medicao de paletes, de
troncos de arvores, embalagens ou malas.

Potente e aberto

O elemento central do sistema é uma unidade de computacao
potente, a unidade de processamento de video (VPU). Com
base em Yocto Linux e uma arquitetura Docker compativel, sdo
suportados ambientes de desenvolvimento de codigo aberto
como Python, C++, CUDA e ROS. A VPU analisa informacoes de
até seis cdmeras, bem como informacoes do sensor por meio da
interface Gigabit Ethernet. Todos os "sentidos" relevantes que
um veiculo auténomo (AVG) precisa para uma navegacao auto-
noma segura estao disponiveis em um ponto central.

Displays graficos Encoders multivolta
IHM programével para o

controle de maquinas moveis movimentos de rotacao

Deteccao precisa de posicoes e

Cameras com um gerador de imagens de
desenvolvimento préprio

A ifm também oferece cameras adequadas e potentes como
parte da solucao da plataforma: as cdmeras 2D/3D possuem
um angulo de abertura de 60° ou 105° graus e estao equipadas
com o mais recente gerador de imagens baseado em tempo

de voo (time of flight) da pmdtechnologies ag. A empresa do
grupo empresarial ifm desenvolve todos os sensores para 0s
produtos de visao do especialista em automacao e os adapta
com precisao as cada exigéncia.

Gracas a luz infravermelha modulada, a camera 2D/3D detecta
objetos com a méaxima confiabilidade, mesmo sob alta exposicao
a luz externa.
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ecomatController
Controladores potentes de 32 bits
controlam veiculos autbnomos
(AVG) de forma confiavel

técnicas, acesse:
ifm.com/fs/OVP810
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