~

POWERED BY

pmd

Une todos
los sentidos

Plataforma versatil de sensores y camaras

* Procesamiento centralizado de la informacion
recogida por las imagenes y los sensores

e Sincronizacién de varias cdmaras para cubrir una
vision de 360°

e SDK estandarizados para la arquitectura Docker,
asi como para Python, C++, CUDA y ROS

* El mas avanzado generador de imagenes basado en
el tiempo de vuelo con alta estabilidad a la luz ambiental
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Procesamiento de imagenes | Sistemas de visién

idad de procesamiento de video (VPU)

Descripcion

Unidad de procesamiento de video (VPU),
conexion para hasta 6 camaras, interfaz Gigabit Ethernet para sefiales de sensores

N.° de
pedido

OVvP810

Camaras
[mm] [pixeles] [°] pedido
90 x 31 x 26 38 K 60 x 45 O3R222
90 x 31 x 26 38 K 105x 78 O3R225
90 x 31 x 26 307,2 K (VGA) 60 x 45 O3R252

Sistema de visién integral y ampliable

La plataforma O3R es la solucion integral para el procesamiento
centralizado y sincronizado de los datos recogidos por las ima-
genes y los sensores de los robots moviles autébnomos, como p.
ej. los vehiculos de guiado automatico. La sencilla integracion y
la fiable interaccién de cdmaras y sensores permiten una imple-
mentacion sélida de funciones relevantes como la proteccion
contra colisiones, la navegacién y el posicionamiento.

Ademads, también se pueden implementar tareas estacionarias
para el andlisis y dimensionamiento de objetos, que se pueden
gestionar de manera mas eficaz con la ayuda de varias cdmaras.
Estas tareas pueden ser la medicién de palés, troncos de arboles,
paquetes o maletas.

Potente y abierto

La pieza central del sistema es una potente unidad de calculo,
[lamada Unidad de Procesamiento de Video (VPU). Estd basada
en yocto-Linux y una arquitectura Docker, por lo que es com-
patible con entornos de desarrollo de cddigo abierto como
Python, C++, CUDA y ROS. La VPU analiza la informacion de
hasta seis camaras, asi como la informacion de los sensores

a través de la interfaz Gigabit Ethernet. Todos los “sentidos”

relevantes que necesita un AGV para una navegacion auténoma

segura estan disponibles en un punto central.

Pantalla grafica Encoder multivuelta
HMI programable para el control

de maquinaria movil
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Deteccion precisa de posiciones y
movimientos rotatorios

Camaras con nuestro propio generador de imagenes

ifm también ofrece, como parte de esta plataforma, cdmaras
de alto rendimiento adecuadas: las cdmaras 2D/3D tienen un
angulo de apertura de 60 o 105 grados y estan equipadas con
el mas avanzado generador de iméagenes basado en el tiempo
de vuelo de pmdtechnologies ag. La empresa del grupo ifm
desarrolla todos los sensores para los productos de vision de
este especialista en automatizaciéon y los adapta con precision a
cada necesidad especifica.

Gracias a la luz infrarroja modulada, la cdmara 2D/3D detecta
objetos con la méxima fiabilidad, incluso cuando estan expuestos
a una mayor influencia de la luz externa.
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ecomatController ©
Potente controlador de 32 bits
para el control fiable de sistemas
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