Sensoren fur Motion Control

Verliert nicht die
Orientierung:
|O-Link-Multiturn-
Drehgeber.

Drehgeber

I_Absolute Positionsverfolgung
auch im stromfreien Zustand.

Direkte Wertsetzung ohne
Umweg uiber SPS fiir exakte
Positionierungsvorgange.

Flexible Montage durch
rotierbaren M12-Stecker mit
integrierter Status LED.

@ Lagerlaufzeitmessung fiir
effiziente Wartungsplanung.

@ Auflésung frei konfigurierbar
fiir eine schnelle Inbetrieb-

I_nahme.

Prozesskommunikation in Echtzeit

Der neue Multiturn Drehgeber bietet mit einer Gesamtauflésung von

31 Bit weitreichende Positions- und Geschwindigkeitskapazitaten. Dank der
robusten und batteriefreien Magnet-Messtechnik erfasst der Sensor auch
Bewegungen bei ausgeschalteter Maschine. Der digitale Ein- und Ausgang
ermdglicht Prozesskommuikation in Echtzeit: Positionssensoren kénnen End-
lagen direkt an den Drehgeber signalisieren — ohne die SPS als zwischenge-
schalteter Mittler. Zeitlicher und mechanischer Versatz wird somit verhindert.

Die Anlage immer im Blick fiir bedarfsgerechte Instandhaltung

Fur eine bedarfsgerechte Instandhaltung stellt der Sensor neben der Tem-
peratur auch Informationen zu Ein- und Ausschaltungen, Gesamtbetriebs-
stunden und Lagerlaufzeit zur Verfligung. Der integrierte Drehzahlwachter
Uberwacht zudem dauerhaft die Wellengeschwindigkeit und garantiert
somit eine hohe Anlagenverfiigbarkeit.




Technische Anderungen behalten wir uns ohne vorherige Ankiindigung vor. - 11.2019

Vollwelle
58 10 Klemm 15/ 16 Bit M12, 5-polig o IP 65 RMV300
58 6 Synchro 15/ 16 Bit M12, 5-polig . IP 65 RMU300
36,5 6 Universal 15/16 Bit M12, 5-polig . IP 65 RMB300

Hohlwelle mit 2 integrierten Statorkupplungen

58 15 Direkt 15/ 16 Bit M12, 5-polig . IP 65 RMO300
36,5 12 Direkt 15/ 16 Bit M12, 5-polig . IP 65 RMA300
Zubehor
- _ - Betriebsspannung [V DC] Pt
Schaltfrequenz [kHz] 1000
Montage Kommunikationsschnittstelle
o 10-Link-Device
Reduzierhilse fur Bauform RO3, ROP E60211 Ubertragungstyp COMS3 (230,4 kBaud)
|O-Link Revision 1.1
& Reduzierhulse fur Bauform RO3, ROP £60213 Interface cycletime 2,3 ms
15...6 mm |O-Link Funktionen (azyklisch) Betriebsstunden- und
A ; Wellenbewegungszahler;
?Edu1z|2e:2rti]lse fur Bauform RO3, ROP E60214 Einschaltzahler;
Interne Temperatur
Statorkupplung fur Bauform RO E60205 Flansch Aluminium
— Edelstahl (1.4310) Gehause Edelstahl
= Werkstoffe (1.4521)
e Welle VAA
(1.4571)
Steck Edelstahl
Befestigungsexzenter E60041 ecKer (316 /e1s.2401)

Balgkupplung mit Stellschrauben-

verbindung, @ 6 mm/ 10 mm E60215
5

Balgkupplung mit Stellschrauben-

verbindung, @ 10 mm /10 mm E60216

Verbindungstechnik

Kabeldose, M12, abgeschirmt,
2 m orange, PVC-Kabel, 5-polig

Kabeldose, M12, abgeschirmt,
5 m orange, PVC-Kabel, 5-polig SRS

EVT405

|0-Link Master

Profinet 4 Port AL1100
:E?hlf_elpl\ll(e"://llgsfle;ort AR
Das Zielobjekt wird Uber einen Positionssensor erkannt
) / Y-Verbindungskabel, und die Endlage Uber den direkten Eingang am Dreh-
o a %?;g;eg';anbgrf%rfmxgg%Kabel EVC847  geber in Echtzeit Ubermittelt. So kann der Drehgeber
o ohne zeitlichen und somit mechanischen Versatz Gber
die SPS auf einen vordefinerten Wert (z.B. null) gesetzt
werden, um das Zielobjekt genaustens zu vermessen.
LR DEVICE (Auslieferung auf USB-Stick) Folgeaufgaben, wie Ségen oder anderweitige Bearbei-
Fs,gfgvr;ae'terigt‘l:n%”\;gg‘fo(?‘[m%ensoren QA0011 tung kénnen angestoBen werden. Verkabelungskosten
und Aktoren und -aufwand werden reduziert.

. USB 10-Link-Master zum Parametrieren

,_.J@ und Analysieren von Geraten 30390

Unterstutzte Kommunikationsprotokolle:
|0-Link (4.8, 38.4 und 230 kBit/s)

Ifm - C ‘ ose *o v 0 u ! Weiterfiihrende technische Daten erhalten Sie im Internet unter: ifm.com

ifm-Service-Telefon 0800 16 16 16 4 - Mo - Fr 7.00 - 18.00 (nur D)



