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ecomatmobile
Systemy sterowania
do maszyn mobilnych

Blisko Ciebie!

Jestesmy blisko naszych klientéw na catym
Swiecie. Dzieki wieloletniemu doswiadcze-
niu wspieramy ich przy wdrazaniu nawet
nietypowych lub trudnych rozwiazan
aplikacyjnych.



Systemy sterowania
do maszyn mobilnych

Nazwa ifm oznacza szeroka game rézno-
rodnych czujnikdéw i systemdw automaty-
zagji.

Od ponad 45 lat rodzinna firma prowadzi
badania, opracowuje i produkuje w celu
optymalizacji proceséw technicznych

i ochrony zasobow.

Dysponujac szeroka wiedza branzowa

i aplikacyjna, ifm — jako jeden z wiodacych
producentdéw technologii automatyzadji -
skutecznie dostarcza rozwiazania syste-
mowe, ktdre sa zaréwno innowacyjne,
jak i ekonomiczne.

Szeroka gama produktow zapewnia ela-
stycznos¢ niezbedna do spetnienia wyma-
gan klientow: od indywidualnego czujnika,
dopasowanych akcesoriow po kompletne
rozwigzania systemowe.

Nasze bogate doswiadczenie w dziedzinie
czujnikow i systemow sterowania daje
nam wiedze o specjalnych wymaganiach
stawianych maszynom mobilnym:

ciepfo, zimno, wilgo¢, kurz i wibracje —
maksymalna niezawodnos¢ nawet w
ekstremalnych warunkach. Ponadto prak-
tyczne rozwiazania w zakresie obstugi,
komunikacji i zdalnej diagnostyki.
Rezultat: wysoki poziom sprawnosci
maszyn.

Grupa kapitatowa ifm jest obecna w ponad
70 krajach, zatrudnia ponad 6 700 pracow-
nikéw i obstuguje ponad 150 000 klientéw
z réznych branz. Bardzo powaznie traktu-
jemy bliskos¢ klientom: Wizyty serwisowe
w przypadku pytan lub présb, wsparcie
przy instalacji lub konfiguracji to dla nas
standard. Panistwa zadowolenie motywuje
nas do dalszego dziatania.

ifm — niezawodny partner w realizacji

Panstwa projektow.

M oddziat
partner handlowy
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Wysoka jakos¢
oznacza hiezawodnos¢

Odpornosc na wstrzasy

Testy wibracyjne i wstrzasowe w wytrza-
sarce symuluja trudne warunki pracy.
Silne uderzenia i wibracje stanowia ele-
ment codziennej pracy maszyny mobilnej.

Produkcja wysokiej jakosci

Wysoki stopiert automatyzacji i kom-
pleksowa kontrola jakosci gwarantuja
niezmiennie wysoka jakos¢ produktu.
Caty proces produkgcji jest oczywiscie
certyfikowany zgodnie z normami ISO.



Wszystkie urzadzenia ifm musza udo-
wodni¢ swoja niezawodnos¢ w rozlegtych
testach. Gtdwne testy produktow sa
wzbogacane i uzupetniane o testy do-
datkowe, takie jak testy odpornosci na
wstrzasy termiczne i wibracje oraz
specjalne testy szczelnosci, np. z uzyciem
wysokocisnieniowych dysz wodnych. Takie
procedury testowe prowadza miedzy
innymi do uzyskania stopnia ochrony

IP 69K, ktory posiadaja wszystkie czujniki
i zlacza do zastosowar mobilnych. Przed
przekazaniem produktow klientowi
wszystkie sa poddawane 100% kontroli
koricowej.

Tylko takie srodki pozwalaja zagwaran-

towac klientowi obiecana jakos¢ i
niezawodnosc.

Do ekstremalnego klimatu

Symulacja réznych stref klimatycznych

w laboratorium klimatycznym. W ekstre-
malnych temperaturach testowane jest
m.in. zachowanie wifaczania komponen-

tow ecomatmobile.

Sprawdzone pod katem niezawodnego
dziatania

Dla firmy ifm jakos¢ jest czynnikiem
decydujacym: Po montazu koricowym
przeprowadzane sa kompleksowe
testy poszczegdlnych produktow.
Tylko urzadzenia z wynikiem “dziafa
prawidfowo” opuszczaja fabryke.



Zawsze pierwszy wybor.
Wytrzymate, elastyczne,
niezawodne
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Kompaktowe i elastyczne

Sterowniki ecomatmobile
Wydajne:

Wytrzymate:

Niezawodne:

Proste:

Elastyczne:

ecomatController

owania X
~
C

ClassicController

Ztozonos¢ zastos.

SmartController

L

BasicController

5

5

L
Ztozonos¢ sterownika

Sterowniki
akcesoria
strona 42



Wydajne sterowniki mobilne do réznych
zadan

Wydajne 32-bitowe mikrokontrolery
zapewniajg bardzo krdtkie czasy cyklu.
Duza pamiec¢ programdéw umozliwia
przetwarzanie ztozonych programow
aplikacyjnych. Drugi zintegrowany mikro-
kontroler monitoruje wazne funkcje
systemu.

Oprdcz wejs¢ i wyjs¢ cyfrowych sterownik
posiada rowniez porty analogowe.
Wykorzystywane moga byc takze wejscia
dla sygnatéw szybkich do 30 kHz.
Wszystkie wejscia i wyjscia sa zabezpie-

czone przed zaktéceniami i przecigzeniem.

Zasilanie o szerokim zakresie napie¢ umo-
zliwiaja prace w systemach poktadowych
12i24 V.

Funkcje bramki

Niemal wszystkie sterowniki wyposazone
sa w kilka interfejsow CAN, ktdre sa

Ethernet

uzywane do przesytania danych poprzez
protokdét CANopen, np. do zdecentralizo-
wanych modutow wejscialwyjscia lub do
panelu sterujacego. Sterowniki wypo-
sazone w wiecej niz jeden interfejs CAN
moga petni¢ funkcje bramki. Umozliwia

to np. bezposrednie przetwarzanie danych

kontrolnych i diagnostycznych silnikow
wysokopreznych za pomoca protokotu
SAE J1939.

Programowalne zgodnie
znormg IEC 61131-3

Dzieki programowaniu za pomoca
CODESYS zgodnie z norma IEC 61131-3
programowanie jest jasne i proste

dla uzytkownika. Biblioteki sa dostepne
dla specjalnych funkcji sprzetowych

(np. bramka SAE J1939 / CANopen).

Urzadzenia

do zadan
operacyjnych i
monitorujacych
strony 16-19

ClassicController

ClassicController to sprawdzony sterownik
procesowy przeznaczony do réznych
pojazdéw mobilnych.

Przyjmuje on ztoZzone funkcje robocze

i sterujace az do funkcji jazdy.



Kompaktowe i elastyczne
Sterowniki ecomatmobile

Sterowniki mini

BasicController

Modutowy
i ekonomiczny
sterownik.

SmartController

Ekonomiczny
sterownik w solid-
nej metalowej
obudowie

o stopniu ochrony
IP 67.

Sterowniki kompaktowe

ClassicController
Wydajny 32-bitowy
sterownik w solid-
nej metalowej
obudowie

o stopniu ochrony
IP 67.

SafetyController

Niezawodny,
wydajny 32-bitowy
sterownik w solid-
nej metalowej
obudowie

o stopniu ochrony
IP 67.
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12 x cyfrowe, 4 x analogowe (U/I),
4 x czestotliwosciowe,
4 x rezystancyjne

8 x cyfrowe, 4 x analogowe (U/I),
4 x czestotliwosciowe,
4 x rezystancyjne

16 x cyfrowe, 4 x analogowe (U/1),
4 x czestotliwosciowe,
2 x rezystancyjne

32 x cyfrowe, 8 x analogowe (U/I),
8 x czestotliwosciowe,
4 x rezystancyjne

16 x cyfrowe, 16 x analogowe (U/l),
16 x czestotliwosciowe

32 x cyfrowe, 12 x analogowe (U/I),
12 x czestotliwosciowe,
4 x rezystancyjne

32 x cyfrowe, 32 x analogowe (U/1),
32 x czestotliwosciowe

40 x cyfrowe, 36 x analogowe (U/I),
36 x czestotliwosciowe,
4 x rezystancyjne

32 x cyfrowe, 16 x analogowe (U/1),
16 x czestotliwosciowe,
6 x rezystancyjne

Safety

16 x cyfrowe, 16 x analogowe (U/l),
16 x czestotliwosciowe

32 x cyfrowe, 32 x analogowe (U/1),
32 x czestotliwosciowe

32 x PWM, 4 x mostek H

Zestaw startowy
ecomatmobile Basic.
Wprowadzenie

do mobilnej
technologii sterowania.

Nr art. EC0400

8 x cyfrowe, 8 x PWM CR0401

12 x cyfrowe, 2 x PWM-I,
10 x PWM itttk

8 x cyfrowe, 8 x PWM-I,

8 x PWM, 4 x mostek H CROA4T1
6 x przekaznikowe CR0431

16 x cyfrowe, 2 x PWM-I,
12 x PWM CR2530

32 x cyfrowe, 4 x PWM-I,
24 x PWM rimzer

16 x cyfrowe, 16 x PWM-I,
16 x PWM, 2 x mostek H CRO032

16 x cyfrowe, 16 x PWM-|,
16 x PWM, 2 x mostek H (LIEE

48 x cyfrowe, 32 x PWM-I,
32 x PWM, 4 x mostek H CR0234

40 x cyfrowe, 32 x PWM-|,
32 x PWM, 4 x mostek H CRO235

32 x cyfrowe, 18 x PWM-I,
28 x PWM, 2 x mostek H CRO133

16 x cyfrowe, 16 x PWM-I,
16 x PWM, 2 x mostek H CR7032
48 x cyfrowe, 32 x PWM-|, CR7132



BasicRelay

BasicController
BasicDisplay

Sterowniki kompaktowe

ecomat controllers
Wydajny 32-bitowy
sterownik bez-
pieczenstwa PLC
(SIL2/PLd)z
duza pamiecia
aplikacyjna.
Wielofunkcyjne
wejscia i wyjscia

o mozliwosciach
diagnostycznych,
dwa interfejsy
Ethernet oraz
cztery Interfejsy
CAN.

Interfejsy CAN
obstuguja wszyst-
kie wazne proto-
kofy magistrali
(CANopen,
CANopen Safety
iJ1939).

Programowanie za
pomoca CODESYS
V3.5

ecomatController

@ Informacje dla uzytkownika
(HMI) konfigurowalne
w zaleZznosci od zastosowania.

@ Wtyczka kodowana.
@ Interfejs Ethernet z wbudo-
wanym switchem.

@ Solidna obudowa aluminiowa
o wysokim stopniu ochrony
1P 67

@ Interfejsy CAN j RS232 typu
Plug and Play.

Wejscia / wyjscia
ogotem

Wejscia

Safety

8 x analogowe (U/1)
37 8 x czestotliwosciowe,
4 x rezystancyjne

4 x cyfrowe, 16 x analogowe (U/l)
60 8 x czestotliwosciowe,
4 x rezystancyjne

16 x cyfrowe, 24 x analogowe (U/1)
98 16 x czestotliwosciowe,
4 x rezystancyjne

24 x cyfrowe, 24 x analogowe (U/1)
124 16 x czestotliwosciowe,
4 x rezystancyjne

Durzadzenie w przygotowaniu

Wyjscia

6 x cyfrowe, 1 x analogowe
6 x PWM-1 2,5 A,
4 x mostek H

9 x cyfrowe, 1 x analogowe,
3 x PWM-14,0 A,
9 x PWM-I 2,5 A,
6 x mostek H

12 x cyfrowe, 2 x analogowe,
4 x PWM-14,0 A,
12 x PWM-I 2,5 A,
8 x mostek H

18 x cyfrowe, 1 x analogowe,
6 x PWM-14,0 A,
18 x PWM-1 2,5 A,
12 x mostek H

Nr art.

CR710S"

CR711S

CR720S

CR721S
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Wytrzymate moduty
wejsc / wyjs¢ do zastosowan _
na Zeantrz 1 W Szafie Adaptacja:

sterowniczej
Wygoda:

Moduty I/0

Opcje:

Komunikacja:

Zezwolenia:

ioControl
Czujnik | ————— Wytrzymaty modut ze zintegrowanym
ioControl sterownikiem o wysokim stopniu ochrony
Czujnik | —— i ztaczami DEUTSCH. Moze by¢ uzywany
Jjako niezalezny sterownik programowalny
—' Zawor za pomocg CODESYS. Wyposazony jest
w interfejs wyswietlacza i klawiatury do
parametryzacji oraz dwa interfejsy CAN
Interfejs z protokotami CANopen i J1939.
CAN
—-. Czujnik
ioControl

—m Czujnik analogowy

12



Zdecentralizowane podfaczenie
do sterownika

Zdecentralizowane moduty I/0 tacza
czujniki binarne i analogowe oraz
aktuatory z mobilnym sterownikiem.
Umozliwiaja one zdecentralizowane
przetwarzanie sygnatdw czujnikowych
oraz sterowanie sitownikami lub zaworami
proporcjonalnymi. Dane wyjsciowe i para-
metryzacja funkcji urzadzenia odbywaja
sie poprzez interfejs CAN.

Moduty nadaja sie szczegdlnie do
maszyn mobilnych, takich jak maszyny
budowlane, maszyny rolnicze lub pojazdy
komunalne.

Asortyment produktdw firmy ifm
obejmuje modele z wejsciami cyfrowymi,
analogowymi i czestotliwosciowymi

w poftaczeniu z wyjsciami cyfrowymi lub
PWM.

Moduty do uzytku zewnetrznego charak-
teryzuja sie wysokimi wskaznikami
ochrony oraz odpornoscia na wstrzasy

i wibracje. Urzadzenia te oferuja
podwyzszony poziom kompatybilnosci
elektromagnetycznej oraz posiadaja
homologacje typu ET.

Moduty przeznaczone do instalacji w kabi-
nie kierowcy, na panelach sterowniczych
lub w skrzynkach sterowniczych stuza do
podfaczenia elementdéw obstugi i sterowa-
nia do magistrali CAN.

13



Wytrzymate moduty

wejsc / wyjs¢ do zastosowan
na zewnatrz i w szafie
sterowniczej

Moduty I/0

CabinetModules

Moduty te stuza miedzy innymi do
podtaczenia elementow sterowania do
magistrali CAN w maszynach mobilnych.
Sa one przeznaczone do fatwego montazu
w kabinach kierowcdw, na panelach stero-
wania lub w skrzynkach sterowniczych.

Moduty do zastosowan wewnatrz szafy sterowniczej

CabinetController
Wejscia i wyjscia
sygnatow cyfro-

wych i analogo- 16 x cyfrowe, 4 x cyfrowe,
wych. 4%0..10V 2 X PWM CR2012
Do stosowania w 16 x cyfrowe, 4 x cyfrowe,
kokpicie lub pane- 15 4x0..5V 2 x PWM i
lach sterujacych. 16 x cyfrowe
4 x analogowe, 16 x cyfrowe,
32 4 x czestotli- 4 x PWM CR2016
wosciowe

Moduty do zastosowan na zewnatrz z centralnym ztagczem

Modut I/O0
Modut 10
w solidnej metalo-

wej obudowie
o stopniu ochrony 4 x cyfrowe 8 x cyfrowe CR2512
IP 67.

15 x cyfrowe,
30 4 x analogowe 15 x cyfrowe CR2520

14



ioControl

@7

— O
— O
—

Moduty do zastosowan na zewnatrz ze ztaczem M12 lub DEUTSCH

ioControl

Moze by¢ uzywany
jako niezalezny
sterownik pro-
gramowalny za
pomocg CODESYS.
Interfejs wyswietla-
cza i klawiatury do
parametryzacji
Konfigurowalne
wejscialwyjscia.
Dwa interfejsy
CAN z protokotem
CANopen i J1939.

Modut I/0 M12
Modut 10 w solid-
nej metalowej
obudowie o stop-
niu ochrony IP 67.
Konfigurowalne
wejscialwyjscia.
Interfejs CAN.

16

16

16

16

16

16

8 x analogowe, 4 x
czestotliwosciowe,
4 x rezystancyjne

4 x analogowe,
4 x rezystancyjne

8 x analogowe, 4 x
czestotliwosciowe,
4 x rezystancyjne

4 x analogowe,
4 x rezystancyjne

Yurzadzenie w przygotowaniu

16

12

8 x cyfrowe,
4 x analogowe

8 x cyfrowe,
4 x analogowe

(1) Wersje zlaczy DEUTSCH lub M12

o stopniu ochrony IP 67.

@ 16 swobodnie konfigurowanych

wejsc i wyjsc.

@ tatwa parametryzacja klawiszami.

@ Zlacze centralne dla zasilania wyjs¢

i interfejsu CAN.

@ Wyswietlacz do parametryzacji

8 x cyfrowe,
8 x PWM

4 x cyfrowe,
4 x PWM

8 x cyfrowe,
8 x PWM

4 x cyfrowe,
4 x PWM

8 x cyfrowe,
4 x PWM,
4 x PWM-|

8 x cyfrowe,
4 x PWM

4 x cyfrowe,
4 x PWM

M12

M12

M12

DEUTSCH

DEUTSCH

DEUTSCH

M12

M12

M12

i wskazywania dowolnie pro-
gramowalnych informadji.

CR2040"

CR2041"

CR2042"
CR2050

CR2051

CR2052

CR2031

CR2032

CR2033

15



Wizualizacja -
elastyczne i idealne.
Panele operatorskie
ecomatmobile

Informacja:

Adaptacja:

Urzadzenia operacyjne i monitorujgce zadania

Uniwersalnosc:

Przystosowane do uzytku

z kamera:

Komunikacja:

.g ecomatDisplay 12"

©

3

o

wv

]

wn

©

N

3 PDM360 NG 7*

S

‘N

K]

N

ecomatDisplay 5”
BasicDisplay 2.8" Obraz z kamery
Niektdre typy posiadaja analogowe
= wejscie wideo do podfaczenia z mobilna
Ztozonos¢ panelu operacyjnego kamera, na przykfad w celu monitorowa-

nia obszaru za pojazdem komunalnym.
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W kontakcie z maszyna mobilna Dzieki wysokiemu stopniowi ochrony

Panele operacyjne to programowalne obudowy moduly nadaja sie do

wyswietlacze graficzne do sterowania, montazu na zewnetrznym panelu oraz

parametryzacji i obstugi maszyn. Moga montazu powierzchniowego,

byc stosowane w pofaczeniu z mobilnym Jak rowniez do montazu

sterownikiem lub jako samodzielne w kabinach maszyn

jednostki. budowlanych,

maszyn rolniczych
Dane i funkcje urzadzen sa bezpiecznie % . 4
. . lub pojazdach
przesytane poprzez interfejsy CAN.
komunalnych.

Panele operacyjne posiadaja wiele do-
wolnie programowalnych podswietlanych
przyciskéw funkcyjnych. Niektdre typy

sg wyposazone w dodatkowy przycisk
nawigacyjny, potencjometr z przyciskiem
lub ekran dotykowy.

Urzadzenia te oferuja podwyzszony
poziom kompatybilnosci elektromagne-
tycznej oraz posiadaja homologacje typu ET.

Ethernet

Kamera O2M
z analogowym
wyjsciem wideo.

Systemy
kamer
strony 20-23

17



Wizualizacja -
elastyczne i idealne.
Wyswietlacze ecomatmobile

Urzadzenia do zadan operacyjnych i monitorujacych

Interfejs czlowiek-maszyna

Wyswietlane sa parametry maszyny zalezne
od sytuacji. Uzytkownik moze zmieniac
wartosci lub zwalniac¢ funkcje maszyny
poprzez aktywacje zintegrowanych
funkgji i przyciskéw nawigacyjnych.

Panele operacyjne z wyswietlaczami o przekatnej do 4,3"

BasicDisplay
Kolorowy
wyswietlacz.

Interfejs CAN. 28"/ 5 dowolnie programowalnych podswietlanych
" ! przyciskéw funkcyjnych, klawisz nawigacyjny dla CR0451
IS;OGF;' elr; zc7hrony 320x240 funkcji kursora, matowa folia
’ ' 43"/ 6 dowolnie programowalnych podswietlanych
480 x 272 przyciskéw funkcyjnych, klawisz nawigacyjny dla CR0452
funkgcji kursora, matowa folia
28"/ 5 dowolnie programowalnych podswietlanych
390 x 240 przyciskéw funkcyjnych, klawisz nawigacyjny dla CR9221
funkgji kursora, przezroczysta folia
43"/ 6 dowolnie programowalnych podswietlanych
480 x 272 przyciskéw funkcyjnych, klawisz nawigacyjny dla CR9222

funkcji kursora, przezroczysta folia

Panele operacyjne z wyswietlaczami o przekatnej do 12"

PDM360 NG
Kolorowy
wyswietlacz.

Wejscia / wyjscia: 8 dowolnie programowalnych podswietlanych

1 x cyfrowe / 800 X 480 klawiszy funkcyjnych CR1083
analogowe, 7 9 dowolnie programowalnych podswietlanych klawiszy
1 x wyjscie 800 x 480 funkcyjnych, przycisk nawigacyjny dla funkgji kursora, = CR1082
cyfrowe ekran dotykowy
Interfejsy: 7"/ 9 dowolnie programowalnych podswietlanych CR1084
4 x CAN, 2 x USB, 800 x 480 klawiszy funkcyjnych, enkoder z przyciskiem
1 x Ethernet, 7"/ 9 dowolnie programowalnych podswietlanych klawiszy CR1085
2 x Video PAL. 800 x 480 funkceyjnych, klawisz nawigacyjny z przyciskiem
Stopier ochrony 12"/ 13 dowolnie programowalnych podswietlanych
IP 65, IP 67. klawiszy funkcyjnych, klawisz nawigacyjny CR1200

1024 x 768 z przyciskiem

12v 13 dowolnie programowalnych podswietlanych
1024 x 768 klawiszy funkcyjnych, klawisz nawigacyjny CR1201

z przyciskiem, ekran dotykowy

18



ecomatDisplay Zintegrowane interfejsy dla kamer
Ethernet, CAN, USB i analogowych.
@ Wydajny procesor z dodatkowym

procesorem graficznym.
@ Wyswietlacz z “optical bonding”
i rozdzielczoscia do 1280 x 480 pikseli.
@ Kompleksowy pakiet oprogramo-
wania do projektowania graficznego
i programowania.

@ Dowolnie programowalne klawisze
z podswietleniem tta RGB.

@ Opcjonalnie:

4@ Pojemnosciowy ekran dotykowy.
@

Panele operacyjne z wyswietlaczami o przekatnej do 12"

ecomatDisplay Wyswietlacz Elementy sterowania Nr art.
Kolorowy wyswietlacz. RgZI_n:ar /-
Obudowa z odlewa- rozaziciczosc
nego cisnieniowo 5" /1610 / 4 klawisze funkcyjne, klawisz nawigacyjny
aluminium. 800 x 480 z przyciskiem, 1 x Ethernet, 2 x CAN, 1 x USB, CR1058"
Stopien ochrony ; ekrah dotykowy ; ;
IP 65. IP 67. 5" /16:10/ 4 klawisze funkcyjne, klawisz nawigacyjny
’ . 300 x 480 z przyciskiem, 1 x Ethernet, 4 x CAN, 1 x USB, CR1059"
Programowanie wg 2 x wejscie wideo
IEC 61131-3 za po- K . . ) . .
7"/16:10/ 6 klawiszy funkcyjnych, klawisz nawigacyjny 1)
mocg CODESYS V3.5. 800 x 480 z przyciskiem, 1 x Ethernet, 2 x CAN, 1 x USB CR1074
7" /16:10/ 6 klawiszy funkcyjnych, klawisz nawigacyjny
300 x 480 z przyciskiem, 1 x Ethernet, 4 x CAN, 1 x USB, CR1075"
2 x wejscie wideo, cyfrowe I/0
7" /16:10/ 6 klawiszy funkcyjnych, klawisz nawigacyjny
300 x 480 z przyciskiem, 2 x Ethernet, 4 x CAN, 2 x USB, CR1076"
4 x wejscie wideo, cyfrowe I/O
7" /16:10/ 6 klawiszy funkcyjnych, klawisz nawigacyjny
300 x 480 z przyciskiem, 2 x Ethernet, 4 x CAN, 2 x USB, CR1077"
4 x wejscie wideo, cyfrowe I/O, ekran dotykowy
12" /8:3/ 1 x Ethernet, 4 x CAN, 1 x USB, 1)
1280 x 480 2 x wejécie wideo, cyfrowe 1/0 CR1202
12" /8:3/ 2 x Ethernet, 4 x CAN, 2 x USB, CR1203"
1280 x 480 4 x wejscie wideo, cyfrowe I/O, ekran dotykowy

Durzadzenie w przygotowaniu
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Trojwymiarowe
monitorowanie obszaréw

Automatyczne ieiszych wardnkach:
wykrywanie obiektéw

Kamery do zastosowan mobilnych

Duzy zasieg:

Komunikacja:

Niezawodnos¢ i szybkosc¢:

Pomoc w pozycjonowaniu i dokowaniu
urzadzen naziemnych na lotniskach

Ponad 1.000 indywidualnych pomiaréw
precyzyjnie rozpoznaje otoczenie pojazdu.
Podczas podjazdu do samolotu predkos¢
jest automatycznie redukowana w za-
leznosci od odlegtosci, az do catkowitego
zatrzymania pojazdu.

Wsparcie kierowcy podczas cofania

Aby zapobiec wypadkom, strefa zagrozenia
za wdzkiem widtowym jest wykrywana Rozpoznawanie pokosu

w technologii 3D, a kierowca jest we
wiasciwym czasie informowany za pomoca
komunikatu ostrzegawczego przed
ewentualna kolizja. Jednoczesnie system
sterowania maszyna moze otrzymac
polecenie obnizenia predkosci.
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Mobilny czujnik 3D zakiada rozpoznawanie
pokosu i dostarcza informacje do systemu
sterowania maszyny w celu automa-
tycznego kierowania. Jednoczesnie ilos¢
materiatu [m3/s] jest okreslana w taki
sposob, aby uniknac przeciazenia lub
niedocigzenia belownicy.



Rzeczywistosc rozszerzona - teraz
prawdziwie 3D

Czujnik PMD 3D firmy ifm wykrywa sceny
i obiekty tréjwymiarowo za pomoca tylko
jednego zdjecia. W ten sposob unika sie
rozmycia w ruchu, ktére moze wystapic
w przypadku skanerdw liniowych. Wielo-
krotnie nagradzana, opatentowana tech-
nologia PMD firmy ifm stanowi podstawe
systemu czujnikdw, ktdry radzi sobie z
trudnymi warunkami pracy maszyn mobil-
nych.

Oprdcz solidnej i kompaktowej konstrukdji,
system czujnikdw 3D zostat specjalnie
zaprojektowany do zastosowan
zewnetrznych, w zmiennych warunkach
oswietleniowych lub przy jasnym swietle
stonecznym. Czujnik 3D ifm nie posiada
ruchomych elementdw w przeciwienstwie
do innych czujnikdw, takich jak skanery
laserowe.

Dlatego jest szczegdlnie wytrzymalty i nie
podlega zuzyciu.

Dotychczasowa unikalna kombinacja
czujnika PMD 3D i kamery 2D z wbudo-
wana funkcja nakfadania pozwala na
uzyskanie zupetnie nowej percepcji.
Naktadanie specyficznych dla klienta
symboli, komunikatow ostrzegawczych,
tekstow, a nawet rysunkoéw o zfoZzonych,
geometrycznych ksztattach jest wspierane
przez nowy inteligentny system kamer 3D.
Zadanie natozenia moze by¢ sterowane
zdarzeniem lub bezposrednio wyzwalane
przez system sterowania maszyny poprzez
magistrale CAN.

Inteligentne unikanie kolizji

System 3D dla wézka bocznego zatadunku
automatycznie wykrywa obiekty, takie jak
piesi lub rowerzysci w strefie zagrozenia.
Opuszczanie jest natychmiast zatrzymywane.
Smieciarki moga wjezdzac do ciasnych
miejsc nawet bez pomocy asystenta kiero-
wcy, wykorzystujac pole widzenia 180° sys-
temu monitorujacego obszar za pojazdem.
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Trojwymiarowa detekcja scen.
Automatyczne wykrywanie

obiektow.

Kamery do zastosowan mobilnych

tatwy nadzor obszaru w portach

Zintegrowane funkcje czujnika 3D sa
szczegdlnie przydatne do monitorowania
szyn suwnicy bramowej. Czujnik wykrywa
przeszkode na szynach lub wjezdzajaca na
trase i sygnalizuje to operatorowi suwnicy
w odpowiednim czasie. Suwnica jest auto-
matycznie zatrzymywana w sytuacjach
krytycznych.

Kamery

Kamera O2M

z analogowym
wyjsciem wideo
Aluminiowa
obudowa z ogrze-
waniem soczewek.

Monitor E2M2xx
z analogowym

Czujniki 3D

Czujnik O3M
PMD 3D

Obraz 2D z infor-
macja o odlegtosci
3D dostepny jako
czysta kamera lub
inteligentny
czujnik.

Kamera CMOS 02M200
Kamera CMOS 78 Zintegrowana 02M201
Kamera CMOS 115 - 02M202
Kamera CMOS 115 Zintegrowana 02M203

wejsciem wideo
Mozliwos¢
podfaczenia do
czterech kamer
z analogowym
sygnatem wideo
(z przetacznikiem
wideo E2M235).
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Monitor TFT LCD 7" z pod$wietleniem LED do bezposredniego podfaczenia kamery
02M2 lub inteligentnej kamery O3M2. Wejscie wideo. E2M231
Rozdzielczos¢ WVGA 800 x RGB x 480.

Monitor TFT LCD 7" z podswietleniem LED do bezposredniego podfaczenia kamer
02M2 i/lub inteligentnych kamer O3M2. Dwa wejscia wideo. E2M232
Rozdzielczo$¢ WVGA 800 x RGB x 480.




Konstrukcja Kat przystony Czujnik Odpowiednie
poziomy x pionowy oswietlenie
[°] Nr art. Nr art.

Mobilny czujnik 3D

bez wstepnego przetwarzania danych" 10x23 03M150 03M350
Mobilny czujnik 3D z wbudowana kamerg 2DV 709X02(38D) 0O3M250 0O3M950
Mobilny czujnik 3D

bez wstepnego przetwarzania danych" 95x32 03M160 03M960

Mobilny czujnik 3D z wbudowana kamera 207 9565(22%” 03M260 03M960

Mobilny inteligentny czujnik 3D2 70x 23 03M151 0O3M950
Mobilny inteligentny czujnik 3D 70 x 23 (3D)

ze zintegrowanym naktadaniem 2D/3D 90 (2D) 2elabal QELAEEY

Mobilny inteligentny czujnik 3D 2 95 x 32 0O3M161 0O3M960
Mobilny inteligentny czujnik 3D 95 x 32 (3D)

ze zintegrowanym naktadaniem 2D/3D 120 (2D) 03M261 03M960

) Synchroniczne wyjscie obrazu 2D i chmury punktéw 3D jako informacji wejéciowych do przetwarzania obrazu
okreslonego przez klienta
2w tym kreatory aplikadji

Kreatory aplikacji dla czujnikéw 3D typu O3M151/ O3M161 / O3M251 / O3M261

Kreatory aplikacji dostepne Przyktady zastosowan
w kreatorze wizyjnym ifm

Monitorowanie terenu za pojazdami budowlanymi

Ostrzeganie przed kolizja i podnosnikami widtowymi,monitorowanie martwych punktéw,
w ramach wsparcia kierowcy detekdja kolizji podczas jazdy do przodu,

detekcja kolizji na suwnicach dokowych.
Monitoring obszarowy dla maszyn Nadzor obszaru na platformach wiertniczych,
mobilnych lub stacjonarnych Smieciarkach i dZzwigach.
Automatyczne podazanie dla bezoosobowych Automatyczne $ledzenie pojazdéw transportowych
pojazddéw transportowych z przodu i zachowanie bezpiecznych odlegtosci.

Automatyczne rozpoznawanie pokosu i obliczanie przeptywu objetosci,

Podazanie za krawedzia automatyczne sterowanie kombajnem winogronowym.

tatwa konfiguracja i obstuga

System czujnikdw 3D jest konfigurowany
i obstugiwany przez przyjazny dla uzyt-
kownika system ifm Vision Assistant.
Jego zastosowanie zapewnia intuicyjng
parametryzacje nawet skomplikowanych
konfiguradji z kilkoma systemami
czujnikow 3D.

Ustawianie ostrzezenia
przed kolizja.
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Diagnostyka i serwis,
wygoda i komunikatywnos¢

Przyjazny serwis:

Globalny charakter:

Podzespoty do diagnostyki i serwisu

Komunikacja:

Dostepnos¢:

Rejestrowanie:

ﬂﬂ

kacznosc
globalna

g&g

24

tacznosc
lokalna



Od zdalnej konserwacji po wykrywanie
trasy

Jednostki diagnostyczne i serwisowe
wykorzystywane sa do analizy systemu
CAN, zdalnej konserwacji oraz wykrywania
pozycji i trasy maszyn mobilnych, takich
jak maszyny budowlane, maszyny rolnicze
i lesne, pojazdy komunalne oraz pojazdy
do transportu i logistyki.

Systemy bezprzewodowe — CANremote
jako modem radiowy ze zintegrowana
bramka, na przyktad — pomaga w zdalnej
konserwacgji.

CANwireless umozliwia uzytkownikowi
lokalny dostep do urzadzenia za pomoca
technologii Bluetooth lub Wi-Fi.

Maszyna

Komunikacja Potaczenie Wi-Fi
globalna przez modem
CANremote
]
[ I ]
ServiceTool Dostep w czasie Przechowywanie

(wizualizacja danych
poprzez dostep w
czasie rzeczywistym)

Programowanie

rzeczywistym do
programowania
i konserwacji

danych i ich przet-
warzanie poprzez
ustugi w chmurze

Konserwacja

i aktualizacja

oprogramowania

ServiceTool
(wizualizacja danych

Komunikacja
Potaczenie LAN lokalna
przez CANwireless
|
[ [ 1
Konserwacja
Programowanie i aktualizacja

poprzez dostep w
czasie rzeczywistym)

oprogramowania

MaintenanceTool PC
(program do oprogramowania
uktadowego i pobierania aplikacji)

CODESYS V2.3 -

SDK - Zestaw do rozwoju
oprogramowania

- (modut do oprogramowania

uktadowego i pobierania aplikacji

do oprogramowania PC klienta)

CODESYS V3.5

SDK przez wyswietlacz
(modut do oprogramowania ukfado-
wego i pobierania aplikacji w celu
integracji z aplikacjami wyswietlacza)
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Diagnostyka i serwis,
wygoda i komunikatywnos¢

Podzespoty do diagnostyki i serwisu

Maintenance Tool

Urzadzenia do zdalnego utrzymania - Diagnostyka magistrali CAN - Kabel interfejsu CAN-USB

CANwireless

Lokalny dostep
do magistrali CAN
przez Bluetooth
lub Wi-Fi.

CANremote

Zdalny dostep

do magistrali CAN
poprzez mobilna
siec¢ radiowa, zin-
tegrowany GPS.
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CAN do Wi-Fi / Bluetooth, M12 CAN / CR3130
CANwireless z wewnetrzng antena Power
i-Fi Port serwisow
CAN do Wi-Fi / Bluetooth, vit: y CR3131

CANwireless dla anteny zewnetrznej

Modem radiowy 2G/3G do dwukierunkowej wymiany

danych z mobilna platforma ifm loT. Ztacze M12
GPS/Glonass do wykrywania pozycji maszyny, gniazdo kart SD Ztacze FME CR3114
do lokalnego przechowywania danych, gniazdo kart SIM Gniazdo SMA

umozliwia swobodny wybér dostawcy ustug sieciowych.




System zdalnej konser-
wacji najnowszej generagji.

MobileData /
MobileMaintenance
Lokalny i zdalny

dostep do magistrali ] ] .

CAN poprzez mo- Najnowsza generacja modemoéw radiowych 2G/3G.
P Iy : System GNSS do wykrywania pozycji maszyny, tryby

bilna siec¢ radiowa, ; B L e
| bl o oszczedzania energii i uspienia, zintegrowany czujnik

Bluetooth lub Wi-Fi. przyspieszenia i nachylenia, na przykiad do aktywacji

Zintegrowany moduft urzadzenia w trybie uspienia, 1 x interfejs CAN.

GNSS do wykrywania

pozycji. Najnowsza generacja modemoéw radiowych 2G/3G.
System GNSS do wykrywania pozycji maszyny, tryby
oszczedzania energii i uspienia, zintegrowany czujnik Micro Timer 2,
przyspieszenia i nachylenia, na przyktad do aktywadcji 14-biegunowy
urzadzenia w trybie uspienia, 2 x interfejs CAN,
interfejs Wi-Fi i Bluetooth do komunikacja lokalnej.

Micro Timer 2,

1
14-biegunowy CR3145

CR3150"

Najnowsza generacja modemoéw radiowych 2G/3G.
System GNSS do wykrywania pozycji maszyny, tryby
oszczedzania energii i uspienia, zintegrowany czujnik
przyspieszenia i nachylenia, na przyktad do aktywacji
urzadzenia w trybie uspienia, 2 x interfejs CAN, interfejs
Wi-Fi i Bluetooth do komunikacja lokalnej, ztacze dla
zewnetrznej anteny 2G/3G i GNSS, zintegrowana bateria.

Micro Timer 2,

1
14-biegunowy CR3155

Yurzadzenie w przygotowaniu

Oprogramowanie

Pakiet CODESYS V2.3 — Oprogramowanie do programowania sterownikow
i modutéw dialogowych ecomatmobile wraz z dodatkowymi elementami

Pakiet CODESYS V3.5 —
Oprogramowanie do programowania ecomatController i ecomatDisplay

Inne narzedzia programowe, przyktadowe programy i dokumentacja sa dostepne w sklepie internetowym ifm.
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Czujniki indukcyjne
do zastosowan mobilnych

Zezwolenia:

Czujniki do maszyn mobilnych Odpornos¢:

Odpornos¢ na wnikanie:

Ochrona przed
promieniowaniem:

Elastycznos¢:

Testowane pod katem kompatybilnosci
elektromagnetycznej

Wytadowania elektryczne, wysokie napiecie
i pola elektromagnetyczne: produkty
ecomatmobile sa chronione przez
obudowe przed impulsami zaktécajacymi.
Elektronika wewnatrz jest chroniona.

Wytrzymatosc

Podczas oblodzenia, burz, czy tez ciagtych
opaddw deszczu: czujniki do zastosowan
mobilnych sa odporne na najgorsze
warunki srodowiskowe. Tutaj na dZzwigu
kontenerowym w logistyce portowej.
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Wykrywanie potozenia w trudnych
warunkach

Czujniki sa rowniez stosowane w maszy-
nach i instalacjach mobilnych. W przeci-
wienstwie do urzadzen automatyki
przemystowej, wymagania stawiane
czujnikom w zastosowaniach mobilnych
sg znacznie wyzsze. Poniewaz sg one
instalowane w odsfonietych pozycjach,
musza spetniac¢ specjalne wymagania.
Urzadzenia zostaly zaprojektowane

w taki sposob, aby zapewni¢ najwyzsza
odpornos¢ na wstrzasy i wibracje. Wraz ze
zigczami serii ecolink EVM czujniki induk-
cyjne serii M stanowia idealne potaczenie
do zastosowari mobilnych. Czujniki maja
zakres temperatur od -40 do 85°C, dzieki
czemu moga pracowac niezawodnie

w ekstremalnie niskich temperaturach i po
zainstalowaniu obok goracych silnikdw.

Ponadto sa one niewrazliwe na
gwaftowne zmiany temperatury.

Zakres napiecia czujnikow mobilnych

od 10V do 60V zapewnia, Ze nawet

duze wahania systemu pokfadowego

nie maja wptywu na jego dziatanie.

Aby sprostac stale rosnacym wymaganiom
w zakresie kompatybilnosci elektroma-
gnetycznej (EMC) w zastosowaniach
mobilnych, urzadzenia te charakteryzuja
sie zwiekszona odpornoscia na pro-
mieniowanie elektromagnetyczne.
Czujniki posiadaja homologacje typu E1.
Za zgoda Niemieckiego Federalnego
Urzedu Ruchu Drogowego sa one
dopuszczone do stosowania w pojazdach
drogowych bez terminu wygasniecia
Zezwolenia na dopuszczenie do pracy.

Czujniki Wymiary
indukcyjne
IFM 7/ IGM / IIM [mm]

Do zastosowan
mobilnych.

M12 /60
M12/70
M18/70
M18/70
M30/70
M30/70
M12/79
M12/79
M18/ 81
M18 /81
M30/ 81
M30/ 81

f: instalacja rowna z ptaszczyzna aktywna nf: instalacja poza ptaszczyzna aktywna

DC PNP/NPN; NO

DC PNP/NPN; NO

Zakres Przytacze
wykrywania
[mm]
4 f M12
7 nf M12
8f M12
12 nf M12
12 f M12
22 nf M12
4 f kabel, 6 m
7 nf kabel, 6 m
8f kabel, 6 m
12 nf kabel, 6 m
12 f kabel, 6 m
22 nf kabel, 6 m

Wyjscie

Nr art.

IFM213
IFM204
1IGM200
IGM201
1IM200
1IM201
IFM207
IFM208
1GM202
IGM203
1IM202
1IM203
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Czujniki magnetyczne

do zastosowan mobilnych

Czujniki do maszyn mobilnych

30

Nie tylko do sitownikow

Czujniki magnetyczno-indukcyjne
stosowane w pojazdach komunalnych,
ale takze w innych elementach hydrau-
licznych, takich jak zawory lub pompy,
wyrdzniaja sie wysokim cisSnieniem
znamionowym.

Ochrona mechaniczna

Czujniki typu MFH moga by¢ wkrecane

w powierzchnie réznych sitownikéw
hydraulicznych.

Przy zasiegu detekcji 1,8 mm niezawodnie
wykrywaja pofozenie tfoczyska w cylindrze.

Cisnienie znamionowe:

Dtuga zywotnos¢:

Niezwykta wytrzymatosc:

Potowa ceny:

Oszczednos¢ miejsca:

Elastycznos¢:




Niezawodne monitorowanie pozycji tfoka

Jednostki oparte sa na technologii
magnetyczno-indukcyjnej, ktéra wykrywa
wylacznie metale ferromagnetyczne

(np. stal tfoczyska). Dzieki tej zasadzie
dziatania obudowa ze stali nierdzewnej
moze miec grubos¢ scianki do 1 mm,
nawet na powierzchni detekcji, co
skutkuje wyjatkowo dtuga Zywotnoscia

i wysoka niezawodnoscia.

Ogranicznik krancowy

do szybkiego montazu.

/

7
]

Czujniki
magnetyczne
odporne na

cisnienie typu MF
Do zastosowan
mobilnych.

M12/93
M12 /93
M12 /60
M12 /60
M12 /60
M14 /53
M14 /60
M12 /60
M12 /602
M12 /40
M12 /40
M12 /40
M14 /40
M14 /40
M14 /40

2petna metalowa obudowa f: instalacja réwna z ptaszczyzna

1.8f
1.8f
1.8f
1.8f
1.8f
2f
1.8f
60 (M 4.0)
60 (M 4.0)
1.8f
1.8f
1.8f
2f
2f
1.8f

500
500
500
500
500
500

500
500
500
500
500
500

PNP; NO
NPN; NO
PNP; NO
NPN; NO
PNP; NC
PNP; NO
PNP; NO
PNP; NO
PNP; NO
PNP; NO
NPN; NO
PNP; NC
PNP; NO
PNP; NO
PNP; NO

M12
M12
M12
M12
M12
M12
M12
M12
M12
kabel, 2 m
kabel, 2 m
kabel, 2 m
kabel, 0,5 m
kabel, 1 m
kabel, 0,5 m

MFH200
MFH201
MFH202
MFH203
MFH204
M9H200
M9H203
MF5004
MFS211
MFH205
MFH206
MFH207
M9H201
M9H202
M9H206
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Enkodery i czujniki
nachylenia do zastosowan
mObllnyCh Niezawodnos¢:

Wytrzymatos¢:

Czujniki do maszyn mobilnych Zezwolenia:

Odpornos¢:

Odpornosé¢ na wnikanie:

Prawidtowe wyréwnanie

Czujniki nachylenia w 2-osiach sa po-
wszechnie stosowane do wykrywania
pozycji na platformach roboczych lub do
poziomowania zurawi samojezdnych lub
koparek. Przyktadowy pomiar pozycji
wychylenia tyzki koparki za pomoca
czujnika nachylenia.

Absolutny czujnik
nachylenia typu JN
Do zastosowari

mobilnych. 0,001/<=0,5 1 x CANopen IN2100
0..360/+ 180
01/<+0,5 1x CAN/J1939 IN2300
45 0,001 /< + 0,01 1 x CANopen IN2101
ae
0,01/<%0,1 1x CAN/J1939 IN2301
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Czujniki nachylenia — wysoka dokfadnos¢
pomiaru katow i pozydji

Czesto poziome osiowanie maszyn lub
czesci maszyn stanowi istotny warunek
niezawodnej pracy. Czujniki nachylenia
przeznaczone sa do wykrywania
pofozenia katowego lub poziomowania
maszyn mobilnych.

Czujniki nachylenia zapewniaja wysoka
dokfadnos¢ pomiaru w calym zakresie
katow i temperatur przy katach nachy-
lenia wzdtuz osi X i Y. Wyposazone

sg w interfejs CAN (CANopen / SAE J1939)
lub 10-Link.

Enkodery wieloobrotowe - precyzyjne
wykrywanie pozycji i ruchu obrotowego
Enkodery wieloobrotowe stuza do wykry-
wania obrotdw lub dokfadnego wykry-
wania potozenia dla ruchu obrotowego.
Enkoder rozkiada obrét na 4096 krokdw.
System bezprzektadniowy wykorzystuje
efekt Wieganda do zachowania wartosci
pozycji w przypadku awarii zasilania bez
akumulatora buforowego. Oznacza to, ze
doktadna pozycja moze by¢ przestana do
sterownika bez koniecznosci odniesienia.

Absolutny enkoder Rozdzielczoséé
wieloobrotowy
typu RM
Do zastosowan 24 bitéw
mobilnych.

24 bitow

Interfejs Wat Nr art.

1 x CANopen kotnierz synchroniczny 10 mm  RM9000

kotnierz synchroniczny
IR z ptaskim watem 10 mm AR

Doktadne pozycjonowanie

Enkodery sa stosowane w maszynach
mobilnych do wykrywania kata, predkosci
i pozydji.

W tym przyktadzie kazde kofo jest
ustawione dokfadnie pod katem 0,08°.
Predkos¢, kat i do osmiu pozycji krzywki
moga by¢ monitorowane jednoczesnie.

33



Czujniki cisnienia
do zastosowan mobilnych

Kompaktowa konstrukcja:

Wytrzymatosc:

Czujniki do maszyn mobilnych

Elastycznos¢:

Odpornos¢ na temperature:

Szybkos¢:

Konkretne zastosowanie:

Przetworniki
cisnienia typu
PU/PT

Do zastosowan
mobilnych.

Test IP 69K

Wysokocisnieniowy strumien wody o
cisnieniu 100 bar przy 80°C jest skierowany
na obiekt z niewielkiej odlegtosci i pod
znormalizowanymi katami.

Tylko urzadzenia, ktore przez okreslony
czas pozostaja odporne, uzyskuja stopien
ochrony IP 69K.
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Precyzyjny i niezawodny nawet pod
najwyzszym ciSnieniem

Czujniki typu PT/PU nadaja sie do zastoso-
wan mobilnych, a w szczegdlnosci hydrau-
licznych i pneumatycznych przy wysokim
cisnieniu roboczym. Wysoka odpornos¢ na
wibracje i wstrzasy, wysoka klasa ochrony,
doskonata odpornos¢ na promieniowanie
elektromagnetyczne i zgodnos¢ z typem
E1 sprawiaja, ze czujniki PT/PU nadaja sie
szczegdlnie do stosowania w maszynach

Zigcza nowych czujnikow cisnienia umo-
zliwiaja szybki i fatwy montaz w maszy-
nach mobilnych. Czujniki wyposazone
sg rowniez w cienkowarstwowa celke
pomiarowa przyspawang bezposrednio
do przytacza procesowego. Technologia
ta gwarantuje wysoka dokfadnos¢ w
bardzo kompaktowej obudowie o
szerokosci zaledwie 19 mm przy opty-
malnym stosunku ceny do wydajnosci.

mobilnych.
Przytacze Zakres pomiaru Nr art. Nr art. Nr art. Przytacze Zakres pomiaru Nr art.
technologiczne Cisnienie technologiczne Cisnienie
wzgledne wzgledne
[bar] [bar]
Potaczenie wtykowo-gniazdowe M12 DEUTSCH NATEZENIE Potaczenie wtykowo-gniazdowe M12
Wyjscie analogowe 4...20 mA Wyjscie analogowe 0,5...4,5 V
0...600 PT5560 PT5760 PT5660 0...600 PU8560
0...400 PT5500 PT5700 PT5600 0...400 PU8500
G 1/4 0...250 PT5501 PT5701 PT5601 0...250 PU8501
zewnetrzny 0...100 PT5502 PT5702 PT5602 G 1/4 0...160
0..25 PT5503 PT5703 PT5603 zewnetrzny 0...100 PU8502
0...10 PT5504 PT5704 PT5604 0...60 PU8523
Wyjscie analogowe 0...10 V 0..25 PU8503
] P 4
0...600 PU5760 PU5660 010 U830
0...400 PU5700 PU5600
G 1/4 0...250 PU5701 PU5601
zewnetrzny 0...100 PU5702 PU5602
0..25 PU5703 PU5603
0...10 PU5704 PU5604

Nr art.

DEUTSCH

PU8760
PU8700
PU8701
PU8712
PU8702
PU8723
PU8703
PU8704
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Czujniki temperatury
do zastosowan mobilnych

Dopasowanie:

Wszechstronnosc¢:

Czujniki do maszyn mobilnych

Oszczednosc:

Wytrzymatos¢:

Prostota:

Elastycznos¢:

Spawana obudowa
ze stali nierdzewnej.

Przetworniki
temperatury
typu TA/TU

Glebokosci 25 M12 TA3105 TU3105
wprowadzenia od 50 M12 TA3115
25 do 200 mm. 200 M12 TA3155
T05/709:1/3s G1/4 25 DEUTSCH TA4105 TU4105
Dokfadnosc [K]: -0...150 50 DEUTSCH TA4115
£0,3+(x01% Ms) 25 NATEZENIE TA5105 TU5105
50 NATEZENIE TA5115
M10 x 1 50 DEUTSCH TA4019
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Temperatury w hydraulice i pneumatyce
pod kontrola

Kompaktowe przetworniki temperatury
typu TA/TUITM zostaly zaprojektowane
specjalnie do stosowania w maszynach
mobilnych. Czujniki charakteryzuja sie
wysoka precyzja dzieki fabrycznej
wewnetrznej regulacji elementu PT i
elektroniki. Innowacyjnoscia, oprocz
szerokiego zakresu pomiarowego, jest
doskonaty czas reakcji. Wysoka
odpornos¢ na wibracje i wstrzasy umoZzliwia
zastosowanie szczegdlnie w ukfadach
hydraulicznych i pneumatycznych przy
wysokim cisnieniu roboczym.

Zakres napieciowy przetwornikéw tem-
peratury od 8 do 32 V DC zapewnia,

ze nawet duze wahania napiecia w
poktadowym systemie zasilania nie maja
wplywu na jego dziatanie. Aby sprostac
stale rosnacym wymaganiom w zakresie
kompatybilnosci elektromagnetycznej

w zastosowaniach mobilnych, urzadzenia
te charakteryzuja sie zwiekszona odpor-
noscia na promieniowanie elektromagne-
tyczne.

Czujniki sa dostepne w réznych wariantach
dtugosci sondy, z réznymi przytaczami
procesowymi i zakresami pomiarowymi.

Czujnik PT1000

z przytaczem proce-
sowym typu TM
Gtebokosci
wprowadzenia od
25 do 50 mm.
T05/T09:1/3s
Doktadnos¢ [K]:

+ (0,15 + 0,002 x |t|).
Przytacze do jed-
nostki oceniajacej.

-40...150

PT1000
G1/4 25 M12
G 1/2 50 M12
G1/4 25 DEUTSCH

Zastosowanie w lodowatym srodowisku

Dzieki wysokiej klasie ochrony, w petni
spawanej obudowie ze stali nierdzewnej
i wysokiej odpornosci na cisnienie, prze-
tworniki te nadaja sie szczegdlnie do
stosowania w trudnych warunkach oraz
w ekstremalnych temperaturach.

TM5105
TM5411
TM6101
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Czujnik RFID
dla zastosowan mobilnych

Integracja:

Czujniki do maszyn mobilnych Niewrazliwos¢:

Zezwolenia:

Wytrzymate:

Kompatybilnosc¢:

Kontrola kompletnosci
Wykrywanie obecnosci réznych narzedzi
na odpowiednich uchwytach.

Wykrywanie przyrzadow

Wykrywanie réznych dodatkowych
przyrzadow. Parametry aplikacji w ste-
rowniku i w urzadzeniach obstugujacych

sg automatycznie dostosowywane. .,
g : Urzadzenia

do zadan
operacyjnych i
monitorujacych
strony 16-19

38



Niezawodne rozwiazanie dla zadan
identyfikacyjnych

Wytrzymata kompaktowa jednostka RFID
z interfejsem CANopen zostata zaprojek-
towana do zadan identyfikacyjnych

w maszynach rolniczych, pojazdach
miejskich i maszynach budowlanych.
Automatycznie wykrywa rdzne przyrzady
i konfiguruje odpowiednie ustawienia

w sterowniku.

Automatyczna identyfikacja upraszcza

tworzenie specyficznych dla uzytkownika
konfiguracji systemu.

Informacje dotyczace okresow
miedzyprzegladowych i czasu pracy
moga by¢ automatycznie generowane

i zapisywane, poniewaz sterownik auto-
matycznie wykrywa, kiedy i jak dfugo
pracuje konkretna konfiguracja maszyny.
Przestoje sa utrzymywane na minimal-
nym poziomie, zwieksza sie wydajnos¢.

Jednostka
oceniajaca RFID
i antena

Znaczniki

| AU

Jednostka
oceniajaca RFID /
antena 13,56 MHz

System sterowania
z wyswietlaczem

g'p DT:W , M18, f M12 DTM424

o zastosowan

mobilnych_ M18, nf CANOpen M12 DTMA425
M30, f M12 DTM434
M30, nf M12 DTM435
M18, f M12 DTM426
M18, nf M12 DTM427

J 1939

M30, f M12 DTM436
M30,nf M12 DTM437
M18, f CANopen kabel 0,8 m DTMA428

f: instalacja réwna z ptaszczyzna aktywna nf: instalacja poza ptaszczyzna aktywna

Znacznik ID /@30 x 2,8/ 03 - 13,56 MHz, 16 kbit - FRAM E80370
Znacznik ID /@ 30 x 2,5/ 06 — 13,56 MHz 896 bit E80371
Znacznik ID /@20 x 2,5/ 06 — 13,56 MHz 896 bit E80377
Znacznik ID /@ 30 x 2,8 /03 — 13,56 MHz, 64 kbit E80380
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Technologia taczeniowa
ecolink do zastosowan

mobilnych

Technologia taczeniowa i akcesoria

Ekstremalne testy

Wielokrotne zanurzanie w lodowatej

i wrzacej wodzie: potaczenie pozostaje
odporne na wstrzasy.

tatwy montaz bez
uzycia narzedzi.

Ochrona przed wibracjami
z ogranicznikiem kraricowym
Ochrona przed wibracjami zapewnia,

Ze nakretka nie luzuje sie przypadkowo
w razie wstrzasow i wibragji.

Odpornos¢ na wnikanie:

Stabilnos¢:

Reczna obstuga:

Widocznosc¢:

Standaryzacja:




Niezawodne nawet w zastosowaniach
mobilnych

Przekrecenie jest niemozliwe:

Dzieki specjalnemu montazowi mecha-
nicznego ogranicznika krarnicowego
pierscien uszczelniajacy jest zawsze

prawidfowo scisniety i dzieki temu trwale

zachowuje swoja funkcje uszczelniajaca.

Zabezpieczenie w ksztafcie zebdw pity

chroni przed odkrecaniem w czasie silnych

wstrzasow i wibracji. Wysoki stopien
ochrony IP 67 / IP 68 / IP 69K, szeroki
zakres temperatur od -40 do 90°C, jak
rowniez wysokiej jakosci materiafy
obudowy (stal nierdzewna wysokiej
jakosci, TPU) zapewniaja niezawodne

potaczenie w trudnych warunkach, takich
jak obecnos¢ stonej wilgoci, oleju i smaru.

Wyrazna widocznos¢: Innowacyjna

konstrukcja i przezroczysta czarna

obudowa zapewniaja, ze nawet przy

jasnym oswietleniu diody LED sa lepiej

widoczne niz w przypadku jasnych

przezroczystych wersji. Jest to wazny

warunek, aby mdc caly czas zwracac

uwage na stan urzadzenia

i szybko reagowac w przypadku

problemow.

Kable
pofaczeniowe
z gniazdem M12

Technologia
taczenia czujnikéw
do zastosowan
mobilnych.

Obudowa

Prosta,
M12, 4-biegunowa

Prosta,
M12, 4-biegunowa

Katowa,
M12, 4-biegunowa

Katowa,
M12, 4-biegunowa

Kabel
[m]

Diody
LED

Nr art.

EVMO001
EVMO002
EVMO003
EVMO068
EVMO069
EVMO070
EVMO004
EVMO005
EVMO006
EVMO007
EVMO008
EVMO009
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Akcesoria
do systeméw sterowania

Technologia taczeniowa i akcesoria

o _ - _ -

Sterowniki
Listwa przekaznikowo-bezpiecznikowa
BasicRelay CRO421
Pokrywa sterownika BasicController EC0401
Pokrywa podstawowa

z otworem montazowym EC0402

Rama montazowa
BasicDisplay CR0451 EC0403

Rama montazowa
BasicDisplay XL CR0452 EC0404
Zestaw RAM do BasicDisplay EC0405

Zestaw RAM do BasicDisplay XL RAM EC0406
Zestaw potaczeniowy BasicController EC0456
Zestaw potaczeniowy BasicRelay EC0457
Zestaw potaczeniowy CR0431 EC0464
Zestaw przytaczy napieciowych CR0431 EC0465

Diagnostyka i serwis

Antena GSM/GPS dla CR3114 EC2116
Antena Wi-Fi/Bluetooth do CR3131 EC2118
Antena GSM/GPS dla CR3155 EC2119
Kabel potaczeniowy do parametryzadji EC3145
i konfiguracji dla CR3145/50/55
Kabel potaczeniowy, 14-biegunowy EC3146

do CR3145/50/55

Zestaw potaczeniowy, 14-biegunowy
d6 CR3145/50/55 e

Urzadzenia z 55-biegunowym potaczeniem

Zestaw wtykowy, 55-biegunowy EC2013
Kabel potaczeniowy, 1,2 m, uszczelniony ~ EC2084
Kabel potaczeniowy, 2,5m, uszczelniony EC2097

Kabel potaczeniowy, 1,2 m EC2086

e
-
"

Kabel potaczeniowy, 2,5 m EC2046

Sterowniki

Zestaw przekaznikéw 12 V CR0431
Zestaw przekaznikéw 24 VV CR0431
CANfox
Kabel CANfox
Podstawowy kabel do programowania

Kabel potaczeniowy
BasicController
Kabel potaczeniowy
Wyswietlacz sterownika, 0,1 m
Kabel potaczeniowy
Wyswietlacz sterownika, 5 m
Kabel potaczeniowy
dwa wyswietlacze sterownika, 5 m

Kabel potaczeniowy z gniazdem, 5
biegundw, z rezystorem 120 ohm, 5 m

Oprogramowanie

Modut komunikacyjny do rozwoju
oprogramowania (Windows / Linux)

Modut komunikacyjny do rozwoju

oprogramowania CODESYS na
wyswietlaczach ifm (Linux)

ISOBUS / klient wirtualnego terminala

Oprogramowanie do programowania
CODESYS 2.3 D/GB
Narzedzia i dokumentacja

Oprogramowanie do programowania
CODESYS 3.5 D/GB
Narzedzia i dokumentacja

EC0466
EC0467
EC2112
EC2113
EC2114

EC0451

EC0452

EC0454

EC0455

EVC492

CP9030

CP9031

CP9200

CP9040

CP9041



* . CabinetController
' ‘ Zestaw wtykowy do CR0303

Panele operacyjne

PDM360 NG

Ptyta montazowa RAM, rozmiar C
ramie RAM, standardowe (144 mm)
Rama montazowa 7"
Zestaw montazowy 12"

Moduty I/O

Moduty 1/0

/ Kabel przytaczeniowy, 1,2 m, 6-biegunowy
7 Kabel przytaczeniowy, 1,2 m, 10-biegunowy
Kabel przytaczeniowy, 1,2 m, 14-biegunowy
Kabel przytaczeniowy, 1,2 m, 18-biegunowy
CR2014 / CR2014 plug set

Zworka CAN, 5-biegunowa, 2 m

Kabel potaczeniowy CAN z gniazdem,
5-biegunowy, 2 m

Kabel potaczeniowy CAN z wtyczka,
5-biegunowy, 2 m

EC2090

EC1410
EC1412
EC2110
EC2117

EC1520
EC1521
EC1522
EC1523
EC2053
E11593

E11596

E11598

ecomatController

Ztacze, 81-biegunowe, kodowanie A
Ztacze, 81 biegunowe, kodowanie B

Kabel potaczeniowy, kodowanie A,
do CR710S

Kabel potaczeniowy, kodowanie A,
do CR7xxS

Kabel potaczeniowy, kodowanie B,
do CR720S

Kabel potaczeniowy, kodowanie B,
do CR721S

ecomatDisplay

Kabel potaczeniowy, 40-biegunowy
Ztacze ze stykami
Zestaw montazowy 5"
Zestaw montazowy 7"
Zestaw montazowy 12"

ioControl

ioCable/DT-06/1 x 3-biegunowy/2 m/PUR
ioCable/DT-06/2 x 3-biegunowy/2 m/PUR
ioCable/DT-06/1 x 2-biegunowy/2 m/PUR
ioCable/DT-06/2 x 2-biegunowy/2 m/PUR

ioCable/DT-06/4-biegunowy/
DT-06/2 m/PUR

Ostona ochronna gniazd DEUTSCH
Ztacze DEUTSCH z rezystorem 120 ohm
Ztacze AMP ze stykami

Wtyczka przytaczeniowa DEUTSCH
ze stykami

Kabel przytaczeniowy AMO, 2 m
Kabel przytaczeniowy AMO, 5 m

EC0701
EC0702

EC0710

EC0711

EC0720

EC0721

EC0705
EC0706
EC0730
EC0731
EC0733

E12544
E12547
E12550
E12553

E12557

E12574
E12575
E12582

E12583

E12565
E12566
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