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1 Vorbemerkung

Anleitung, technische Daten, Zulassungen und weitere Informationen Gber den QR-Code auf dem
Geréat / auf der Verpackung oder Uber www.ifm.com.

1.1 Verwendete Symbole

v Voraussetzung

| 4 Handlungsanweisung

> Reaktion, Ergebnis
[...] Bezeichnung von Tasten, Schaltflachen oder Anzeigen
-> Querverweis

] Wichtiger Hinweis

°

Fehlfunktionen oder Stérungen sind bei Nichtbeachtung mdglich

Information
Erganzender Hinweis

[Ho

1.2 Verwendete Warnhinweise

ACHTUNG

Warnung vor Sachschaden

é VORSICHT

Warnung vor Personenschaden

> Leichte reversible Verletzungen sind moglich.



http://www.ifm.com

Mechatronischer Stromungssensor SBY2xx SBG2xx SBN2xx

2 Sicherheitshinweise

» Das beschriebene Gerat wird als Teilkomponente in einem System verbaut.
— Die Sicherheit dieses Systems liegt in der Verantwortung des Erstellers.

— Der Systemersteller ist verpflichtet, eine Risikobeurteilung durchzufiihren und daraus eine
Dokumentation nach den gesetzlichen und normativen Anforderungen fiir den Betreiber und
den Benutzer des Systems zu erstellen und beizulegen. Diese muss alle erforderlichen
Informationen und Sicherheitshinweise fiir den Betreiber, Benutzer und ggf. vom
Systemersteller autorisiertes Servicepersonal beinhalten.

« Dieses Dokument vor Inbetriebnahme des Produktes lesen und wahrend der Einsatzdauer
aufbewahren.

» Das Produkt muss sich uneingeschrankt fir die betreffenden Applikationen und
Umgebungsbedingungen eignen.

* Das Produkt nur bestimmungsgemaf verwenden (- Bestimmungsgemale Verwendung).
» Das Produkt nur fir zuldssige Medien einsetzen.

» Die Missachtung von Anwendungshinweisen oder technischen Angaben kann zu Sach- und / oder
Personenschaden fuhren.

» Fur Folgen durch Eingriffe in das Produkt oder Fehlgebrauch durch den Betreiber tbernimmt der
Hersteller keine Haftung und keine Gewahrleistung.

* Montage, elektrischer Anschluss, Inbetriebnahme, Bedienung und Wartung des Produktes darf nur
ausgebildetes, vom Anlagenbetreiber autorisiertes Fachpersonal durchfiihren.

* Gerate und Kabel wirksam vor Beschadigung schutzen.
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3 BestimmungsgemaRe Verwendung

Das Gerét Uberwacht flissige Medien (Wasser, Glykol-Losungen, Industriedle, Kihlschmiermittel).

Es erfasst die Prozessgrofien Volumenstrom (Durchflussmenge/Zeit) und Medientemperatur.

ACHTUNG
Frostbildung des Mediums.
> Der Sensor kann beschadigt werden.

P Sicherstellen, dass das Medium im Sensor bei Betrieb und Transport nicht gefriert.
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4 Funktion

» Das Gerat erfasst den Durchfluss nach dem Wirkdruckprinzip mit Hilfe eines Dauermagneten und
einer Messzelle.

» Als zusatzlichen Prozesswert erfasst das Gerat die Medientemperatur.
* Das Gerat kann im SIO-Modus (Standard Input Output) und im 10-Link Modus betrieben werden.

» Das Gerat zeigt die aktuellen Prozesswerte in einem Display an.

» Das Gerat erzeugt zwei Ausgangssignale entsprechend der Parametrierung.

4.1 Wahlmoglichkeiten fur Ausgang OUT1

» Schaltsignal Durchfluss

» Schaltsignal Temperatur

* Frequenzsignal Durchfluss
* Frequenzsignal Temperatur
* [O-Link

4.2 Wahlmoglichkeiten fur Ausgang OUT2
» Schaltsignal Durchfluss

» Schaltsignal Temperatur

* Analogsignal Durchfluss

* Analogsignal Temperatur

4.3 Schaltausgang

OUTx andert seinen Schaltzustand bei Uber- oder Unterschreiten der eingestellten Schaltgrenzen.
Dabei kann zwischen Hysterese- und Fensterfunktion gewahlt werden.

1: Prozesswert
@ t: Zeit
SP: Schaltpunkt
rP: Ruckschaltpunkt
SPH--- HY: Hysterese
Hno: Hysteresefunktion Schliefer (normally open)
P/ Hnc: Hysteresefunktion Offner (normally closed)
1
0
1
0 Hnc
Abb. 1: Hysteresefunktion
o | Bei Einstellung auf Hysteresefunktion wird der Schaltpunkt [SP] und der Rickschaltpunkt [rP]
1 festgelegt. rP muss einen geringeren Wert haben als SP. Der Abstand zwischen SP und rP

betragt mindestens 0,6 % des Messbereichsendwertes (= Hysterese). Wird nur der Schaltpunkt
geandert, wird der Riickschaltpunkt mit dem bisher eingestellten Abstand mitgefihrt.
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1: Prozesswert
(M, FE FE t: Zeit
FH: Oberer Grenzwert
777777777777777 HY FL: Unterer Grenzwert
FH HY: Hysterese
FE: Fensterbereich
FLYp—————— —%——HY | Fno: Fensterfunktion SchlieBer (normally open)
Fnc: Fensterfunktion Offner (normally closed)
t
1
0 Fno
1
0 Fnc
Abb. 2: Fensterfunktion
ﬁ Bei Einstellung auf Fensterfunktion wird der obere Grenzwert [FH] und der untere Grenzwert
[FL] festgelegt. Der Abstand zwischen FH und FL betrdgt mindestens 0,6 % des

Messbereichsendwertes. FH und FL haben eine fest eingestellte Hysterese von 0,25 % des
Messbereichsendwerts. Dies halt den Schaltzustand des Ausgangs bei sehr geringen
Strémungsschwankungen stabil.

Das Schaltsignal im Fehlerfall ist GUber den Parameter [FOU] einstellbar.

4.4 Analogausgang
Das Geréat gibt ein Analogsignal von 4...20 mA aus, das proportional zum Prozesswert ist.

Liegt der Messwert aul3erhalb des Messbereichs oder liegt ein interner Fehler vor, wird das in der
folgenden Abbildung angegebene Stromsignal ausgegeben.

Bei Messwerten auRerhalb des Anzeigebereichs oder im Fehlerfall erscheinen Meldungen im Display
(UL, OL, Err).

Das Analogsignal im Fehlerfall ist Gber den Parameter [FOU] einstellbar.

4.4.1 Durchflussuberwachung

mAl
FOU=On 22 @
215 @
o
20 (3)

4
FOU=OFF3,5 @

>
OL I Err
MAW MEW 120 130  [% MEW]

Abb. 3: Ausgangskennlinie Analogausgang nach IEC 60947-5-7, Durchfluss

1:  Analogsignal MAW: Messbereichsanfangswert

2:  Durchfluss MEW: Messbereichsendwert

3:  Messbereich OL: Anzeigebereich tberschritten
4:  Anzeigebereich Err: Fehlerzustand

5: Erfassungsbereich
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4.4.2 Temperaturiberwachung

Al
FOU=0n 22 ®
21,5 @)
4
FOU=OFF 3,5 @
[ —— e~
Err| UL MAW MEW OL| Err
43 32 -10 100 122 133 [°C]
46 -26 14 212 252 272 [F]

Abb. 4: Ausgangskennlinie Analogausgang nach IEC 6094752, Temperatur

1:  Analogsignal MAW: Messbereichsanfangswert

2:  Temperatur MEW: Messbereichsendwert

3: Messbereich OL: Anzeigebereich Uberschritten
4:  Anzeigebereich UL: Anzeigebereich unterschritten
5: Erfassungsbereich Err: Fehlerzustand

4.5 Frequenzausgang
Das Gerat gibt ein Frequenzsignal aus, das proportional zum Prozesswert ist.
Das Frequenzsignal ist skalierbar:

* [FrPx] legt fest, wieviel Hz das Frequenzsignal bei Erreichen des oberen Messwertes (MEW oder
FEPXx) betragt.

Der Messbereich ist skalierbar:
» [FSPx] legt den unteren Messwert fest, ab dem ein Frequenzsignal ausgegeben wird.
— FSPx st nur fur die Temperaturmessung verfligbar.

» [FEPXx] legt den oberen Messwert fest, bei dem das Ausgangssignal die unter FrPx eingestellte
Frequenz betragt.

o] Mindestabstand zwischen FSPx und FEPx:
i 6,5 % des Messbereichsendwerts (Durchflussmessung).
20 % des Messbereichsendwerts (Temperaturmessung).

Liegt der Messwert auRerhalb des Messbereichs oder liegt ein interner Fehler vor, wird das in der
folgenden Abbildung angegebene Frequenzsignal ausgegeben.

Bei Messwerten auRerhalb des Anzeigebereichs oder im Fehlerfall erscheinen Meldungen im Display
(UL, OL, Err).

Das Frequenzsignal im Fehlerfall ist Uber den Parameter [FOU] einstellbar.




SBY2xx SBG2xx SBN2xx

Mechatronischer Strdomungssensor

4.5.1

Durchflussiiberwachung

@

e Fe1) A

FOU = ON 130
120

—_———
FEP1 ME‘W ‘OL‘ .
100 120 130 [% MEW]

Abb. 5: Ausganskennlinie Frequenzausgang, Durchfluss

Frequenzsignal (Hz) fur oberen Messwert

1:  Frequenzsignal MAW: Messbereichsanfangswert
2:  Durchfluss MEW: Messbereichsendwert
3:  Anzeigebereich FEP1: Frequenzendpunkt
4: Messbereich FRP1
5: Skalierter Messbereich OL: Anzeigebereich Uberschritten
Err: Fehler
4.5.2 Temperaturiiberwachung
[% FrP1]
FOU=0N 130 =
120 3) 7
100 : rrrrrrrrrr
=FrP1
FOU=0FF 0 =@
G ———
UL MAW  FSP1 FEP1 MI‘EW ‘ oL Er
Err 100 120 [% MEW]

Abb. 6: Ausganskennlinie Frequenzausgang, Temperatur
1: Frequenzsignal FSP1: Frequenzstartpunkt
2: Temperatur FEP1: Frequenzendpunkt
3: Anzeigebereich FRP1
4: Messbereich MAW: Messbereichsanfangswert
5: Skalierter Messbereich MEW: Messbereichsendwert
Err: Fehler OL:

4.6 Farbeinstellung Display

Uber den Parameter [coLr] kann die Schriftfarbe des Displays eingestellt werden. Mit den
Parametereinstellungen rEd (rot) und GrEn (gruin) ist das Display dauerhaft auf eine Farbe festgelegt.
Uber die Parametereinstellungen rxou und Gxou andert sich die Schriftfarbe in Abhangigkeit vom

Frequenzsignal (Hz) fir oberen Messwert

Anzeigebereich Uberschritten

Prozesswert:
ouT1 OouT2 Farbwechsel nach...
Parametereinstellung riou r2ou rot
G1ou G2ou grin

Bei Einstellung der Hysteresefunktion erfolgt der Farbwechsel, wenn der Prozesswert oberhalb des

Schaltpunktes liegt:

10
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MAW: Messbereichsanfangswert
MEW: Messbereichsendwert
SPx: Schaltpunkt

SP1/ \

SP2

MAW MEW

Abb. 7: Hysteresefunktion, [coLr] =
rxou

Bei Einstellung der Fensterfunktion erfolgt der Farbwechsel, wenn der Prozesswert innerhalb des
Fensterbereichs liegt:

MAW: Messbereichsanfangswert
FH1/ MEW: Messbereichsendwert
FH2 FLx: Unterer Grenzwert des Fensterbereichs
FLA/ \ FHx: Oberer Grenzwert des Fensterbereichs

FL2

MAW MEW

Abb. 8: Fensterfunktion, [coLr] =
Gxou

4.7 10-Link

IO-Link ist eine weltweit standardisierte 10-Technologie (IEC 61131-9) um mit Sensoren und Aktoren
zu kommunizieren.

ﬁ Allgemeine Informationen zu |O-Link unter io-link.ifm.
o) 1O Device Description (IODD) mit allen Parametern und Prozessdaten zum Gerat unter
1] documentation.ifm.com.

Bei Werkseinstellung befindet sich das Gerat im SIO-Modus (Standard Input Output). Beim Anschluss
an einen 10-Link Master schaltet das Gerat selbststandig in den 10-Link Modus.

IO-Link bietet folgende Vorteile:

+ Stérfeste Ubertragung aller Prozesswerte.

» Parametrierung im laufenden Prozess oder Punkt zu Punkt am Schreibtisch.

» Erkennung der angeschlossenen Gerate.

» Frei definierbare Parameter zu Identifikation der Gerate in der Anlage.

» Zusatzliche Parameter und Diagnosefunktionen (Events) im Vergleich zum SIO-Modus.
» Datastorage: Automatische Parameteribertragung bei Gerateaustausch.

» Protokollierung der Parametersatze, Prozesswerte und Events.

11



http://io-link.ifm
http://documentation.ifm.com

SBY2xx SBG2xx SBN2xx Mechatronischer Strdomungssensor

5 Montage

é VORSICHT

Wahrend der Montagearbeiten oder im Fehlerfall (z. B. Bruch des Gehauses) kénnen hoher
Druck oder heiRe Medien aus der Anlage entweichen.

D> Verletzungsgefahr durch Druck oder Verbrennung.
P Sicherstellen, dass die Anlage wahrend der Montagearbeiten druckfrei ist.

P Sicherstellen, dass wahrend der Montagearbeiten keine Medien am Montageort
auslaufen kénnen.

P Gerat mit geeigneter Schutzvorrichtung versehen (z.B. Schutzabdeckung), um eine
Gefahrdung von Personen durch austretende Medien zu verhindern.

5.1 Prozessanschluss
P Starke Querschnittsdnderungen an der Einlaufseite vermeiden.

P Gerat entsprechend der Durchflussrichtung (Pfeil) in Rohrleitung einsetzen und an den
Schlusselflachen festziehen.

Das Gehause nicht in einen Schraubstock einspannen.

il

yZI
= EpeH =

Abb. 9: Prozessanschluss

IN: Einlauf

OUT: Auslauf
ﬁ Beruhigungsstrecken an der Ein- oder Auslaufseite des Sensors sind nicht erforderlich.
ﬁ Der Sensor hat die Funktion eines Ruckflussverhinderers.
ﬁ Der Sensorkopf kann um 360° gedreht werden.

5.2 Storeinflusse

» Folgende Mindestabstande beachten:

Abstand zwischen Sensor und ferromagnetischen Materialien =30 mm *
Abstand zwischen Sensor und Gleich- / Wechselfeldern =500 mm
Abstand zwischen den Sensorenachsen bei Paketierung =50 mm

* Die Rohrleitung darf aus ferromagnetischem Material bestehen.

12
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5.3 Montagezubehor
P Bei Bedarf Gerat mit Unterseite auf Montageplatte (nicht mitgeliefert) befestigen:

27

®

Abb. 10: Einbau mit Montageplatte
1:  Gewindebohrung M8 (Tiefe 6 mm) an Gerateunterseite

ﬁ Informationen zu verfiigbarem Zubehor unter

5.4 Montage bei schmutzhaltigem Medium
» 200-Mikrometer-Filter vor dem Einlauf (IN) einsetzen.
P Sensor horizontal einbauen.

P Neigungswinkel zur Horizontalachse einhalten:

R ——

a®

Abb. 11: Ausrichtung bei schmutzhaltigem Medium

In sauberem Medium ist auch ein Einbau in senkrechte Leitungen mdglich.

i

Informationen zu verfiigbaren Filtern unter

i

13
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6 Elektrischer Anschluss

Das Gerat darf nur von einer Elektrofachkraft installiert werden.

Nationale und internationale Vorschriften zur Errichtung elektrotechnischer Anlagen befolgen.

Spannungsversorgung nach EN 50178, SELV, PELV.

» Anlage spannungsfrei schalten.

P Gerat folgendermafien anschlief3en:

1 BN
D—— L+
2 _WH
21 D ouT2
4 _BK
34 t}— OUT1/I0-Link
B
358U .
Abb. 12: Anschlussbild (Farbkennzeichnung nach DIN EN 60947-5-2)
BK: schwarz BN: braun
BU: blau WH: weil}
Pin Belegung
1 L+
3 L-
4 (OUT1) » Schaltsignal Durchfluss
» Schaltsignal Temperatur
* Frequenzsignal Durchfluss
» Frequenzsignal Temperatur
» |O-Link
2 (0UT2) » Schaltsignal Durchfluss
» Schaltsignal Temperatur
» Analogsignal Durchfluss
* Analogsignal Temperatur
1 BN 1 BN
D——————— L+ L+
@ 2 _WH @ 2 _WH
: ,’%ﬁ;_ga ay
3.BU L 3580 .
@ 1 5 BN L+ @ 1 BN L+
2 _WH 4 _ BK
4 _ BK 2 WH
3§BU éér 3§BU g L

Abb. 13: Beispielschaltungen

1:

2:
3:
4:

14

2 x p-schaltend
2 x n-schaltend
1 x p-schaltend / 1 x analog
1 x n-schaltend / 1 x analog



Mechatronischer Stromungssensor SBY2xx SBG2xx SBN2xx

7 Bedien- und Anzeigeelemente

Schaltzustands-LED fiir OUT1
@ @ @ Schaltzustands-LED fir OUT2
| |
i e e g
000000 (h\

Prozesswert in der angegebenen MaReinheit *
1

4-stellige alphanumerische Anzeige
Tasten zum Wechseln der Ansichten und Parametrierung

Abb. 14: Bedien- und
Anzeigeelemente

abhwb=

* 1/min; m%h; SBN2xx: gpm; gph

15
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8 Meniu

Die Menuabbildungen zeigen die Parameter, die am Gerét per Tasteneingabe eingestellt werden
koénnen. Diese Parameter und weitere Funktionen sind auch Uber die 10-Link Schnittstelle verfigbar.

8.1 Menii-Ubersicht

Uber die Bedientasten gelangt man von der Prozesswertanzeige zum Hauptmen( und von dort aus zu
den Untermens.

‘ Prozesswertanzeige ‘

!

Hauptmenu

Erweiterte Funktionen —» ‘ Grundeinstellungen [CFG]
[EF]

—» | Min-/Max Speicher [MEM]

— ‘ Displayeinstellungen [DIS]

Abb. 15: Menii-Ubersicht

8.2 Hauptmeni und Untermenis

ﬁ Die angezeigten Parameter andern sich bei Veranderung der Werkseinstellungen. In folgenden
Menuldarstellungen sind die maximal verfligbaren Parameter dargestellit.
Prozesswertanzeige
@A
v
]
T = -
| ! ! FSP1
| | | va
[sp1] [FHt] [FEP1] [FEP1]
VA YA YA VA
[Pt ] [Fe] [FP1] [FrP1]
VA YA YA VA
(NSNS S Lo
|
Fommmmms
SP2 FH2
YA YA
rP2 FL2
YA YA
(D J
Yo A
L T
CFG, MEM, DIS

Abb. 16: Hauptmeni

16
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Hauptmeni

oA
vt

[EsJos-[]

YA

[CFG|®————1—~ CFG
VA

[MEM |®—————T—~ MEM
VA

[Dis |2

T EF
L

— DIS

Abb. 17: Menu Erweiterte Funktionen [EF]

[ out | @ [Hno[Hnc] Fno] Fnc [FRQ]
va

[ou2 ] ® [Hno[Hnc[Fno[Fnc] | ]

EF [ ] VA .

[uni |® [Lmin[m3h]  [GPm[GPH]
va

[Pn]®[PnP]nPn]

VA
[dAP [ [01]
VA
[dAA] e[ 0]
YA

[ MEdi ] ®_[H20]OIL]OIL.2]
VA

[Fou1] e [on JOFF]OU |
VA

[Fou2] e [On [OFF]OU |
VA

[SEL1] e [FLOW [ TEMP |
VA

[sEL2] e [FLOwW | TEMP ]
Y

CFG

L]

Abb. 18: Menu Grundeinstellungen [CFG]
*  Fur Gerate SBN2xx

R [ J
EF ® LoT |-*.[1234
YA

[HiT ] [1234

v

MEM

Abb. 19: Menu Min-/Max-Speicher [MEM]

17
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[coLr | [ rEd [ GrEn

VA riou G1ou
r2ou | G2ou
[ ]
l -
EF G |e[d @@
VA rd1 | rd2 | rd3 | OFF

[SELd | e [FLOW [ TEMP ]

v

DIS
L —

Abb. 20: Menu Displayeinstellungen [DIS]

18
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9

Nach Einschalten der Versorgungsspannung geht das Gerat nach Ablauf der
Bereitschaftsverzdogerungszeit in den normalen Arbeitsbetrieb Uber. Es fiihrt seine Mess- und
Auswertefunktionen aus und erzeugt Ausgangssignale entsprechend den eingestellten Parametern.

Inbetriebnahme

Wahrend der Bereitschaftsverzogerungszeit sind die Ausgange entsprechend der Programmierung
geschaltet:

AUS bei Schlief3erfunktion (Hno / Fno)
AUS bei Offnerfunktion (Hnc / Fnc)
AUS bei Frequenzausgang (FRQ)

0 mA bei Stromausgang (I)

=

Beim Anschluss eines 10-Link Masters wechselt das Gerat automatisch vom SIO-Modus
(Standard Input Output) in den I0-Link Modus.

19
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10 Parametrierung

Die Parametrierung kann tber die 10-Link Schnittstelle oder Uber die Tasten am Gerat vorgenommen
werden.

Parameter kdnnen vor Einbau und Inbetriebnahme des Gerats oder wahrend des laufenden Betriebs
eingestellt werden.

] Andern Sie Parameter wahrend des Betriebs, wird die Funktionsweise der Anlage beeinflusst.

P Sicherstellen, dass es nicht zu Fehlfunktionen in der Anlage kommt.

Wahrend des Parametriervorgangs bleibt das Gerat im Arbeitsbetrieb. Es fuhrt seine
Uberwachungsfunktionen mit dem bestehenden Parameter weiter aus, bis die Parametrierung
abgeschlossen ist.

10.1 Parametrierung uiber 10-Link

Fir die Parametrierung tber die 10-Link Schnittstelle bendtigen Sie eine geeignete
Parametriersoftware und die IO Device Description (IODD) fir das Gerét.

» 10DD, Parametriersoftware und Informationen zu 10-Link unter
* Hinweise zur Parametrierung - Handbuch der Parametriersoftware.
« Auflistung aller verfugbaren Parameter im PDF "lO-Link Schnittstellenbeschreibung" unter

Uber 10-Link kénnen alle Parameter eingestellt werden, die auch tber die Tasten am Gerat erreichbar
sind. Daruber hinaus sind die im Folgenden beschriebenen Funktionen verflgbar.

10.1.1 Identifikation

o] Uber die IODD werden Informationen zum Gerét bereitgestellt. Dariiber hinaus kénnen dem
1) Gerat tber I0-Link kundenspezifische Beschreibungen zur Identifikation zugewiesen werden.

10.1.1.1 Anwendungsspezifische Markierung
* Kundenspezifische Anwendungsbeschreibung.

* Maximal 32 Zeichen lang und frei definierbar.

10.1.2 Parameter

o] Uber die Parameter wird das Gerét konfiguriert. Die im Folgenden beschriebenen Parameter
i sind nur Uber die I0-Link Schnittstelle verflgbar.

10.1.2.1 Geratezugriffssperren: Lokale Parametrierung
» [Offen]: Das Gerat kann Uber die Tasten am Gerat eingestellt werden.

» [Gesperrt]: Die Tasten am Geréat sind verriegelt, sodass Einstellungen am Gerat und die
Entsperrung nur Gber per IO-Link vorgenommen werden kdénnen.
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10.2 Parametrierung uber die Geratetasten

c VORSICHT

Bei Medientemperaturen tber 50 °C (122 °F) kénnen sich einige Bereiche des Gehauses
auf Uber 65 °C (149 °F) erwarmen.

> Verbrennungsgefahr

» Gerat nicht mit der Hand berthren.

P Hilfsgegenstand fir Einstellungen am Gerat benutzen (z. B. Kugelschreiber).

10.2.1 Parametriervorgang allgemein

Absicht Aktion

Wechsel von der Prozesswertanzeige ins Hauptmeni [e]

Wechsel ins Untermenii Mit [ V] zum Untermen( steuern
(z.B. EF), dann [e]

Anwahl des gewlnschten Parameters [A]oder[V]

Wechsel in Einstellmodus [e]

Verandern des Parameterwertes [A]loder[V]>1s

Ubernahme des eingestellten Parameters [e]

Parametereinstellung ohne Speichern verlassen [A]und [V]

Riickkehr zum nachst hheren Menu [Alund [V]

(Mehrmals wiederholen um Prozesswertanzeige zu erreichen)

Rickkehr zur Prozesswertanzeige > 30 Sekunden (Timeout)

ﬁ Die Geratetasten konnen Uber die |O-Link Schnittstelle verriegelt werden. Eine Entriegelung ist

dann nur Uber 10-Link mdglich.

10.2.2 Voreinstellungen

9 | Vor der Parametrierung zunachst folgende Voreinstellungen prifen und bei Bedarf andern:
~ [SEL1]: Prozesswert fir OUT1
- [SEL2]: Prozesswert fur OUT2

- [uni]: Standard-MaReinheit fir Durchfluss

10.2.2.1 Prozesswert fiir OUTx

» Menl CFG aufrufen.

P [SELx] wahlen und Prozesswert fiir Ausgang x einstellen:
*  FLOW: Durchfluss

e TEMP: Temperatur

10.2.2.2 Standard-MaBeinheit
» Meniu CFG aufrufen.
P [uni] wahlen und MaReinheit fiir Durchfluss einstellen: I/min, m®h (SBN2xx: gpm, gph).

ﬁ Wahlbare Einheiten sind vom jeweiligen Gerat abhangig.
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10.2.3 Einstellung der Ausgangsfunktionen

Die Parametrierung fir Durchflusstiiberwachung und Temperaturiiberwachung erfolgt in gleicher
Weise. Voraussetzung ist, dass zunachst Uber [SELx] der Prozesswert fir OUTx festgelegt
wurde.

i

10.2.3.1 Grenzwertiiberwachung OUTx / Hysteresefunktion
» Meni CFG aufrufen.

P [oux] wahlen und Schaltsignal einstellen:

* Hno: Hysteresefunktion / SchlieRRer

+ Hnc: Hysteresefunktion / Offner

» Hauptmeni aufrufen.

P [SPx] wahlen und Messwert einstellen, bei dem der Ausgang schaltet.

P [rPx] wahlen und Messwert einstellen, bei dem der Ausgang zurlickschaltet.

10.2.3.2 Grenzwertiiberwachung OUTx / Fensterfunktion
» Menl CFG aufrufen.

P [oux] wahlen und Schaltsignal einstellen:

* Fno: Fensterfunktion / Schliel3er

« Fnc: Fensterfunktion / Offner

» Hauptmen( aufrufen.

» [FHx] wahlen und oberen Grenzwert des Fensters einstellen.

» [FLx] wahlen und unteren Grenzwert des Fensters einstellen.

10.2.3.3 Frequenzsignal OUT1
» Meniu CFG aufrufen.
P [ou1] wahlen und FRQ einstellen.
» Hauptmen( aufrufen.

» [FSP1] wahlen und unteren Temperaturwert einstellen, bei dem 0 Hz ausgegeben wird.

FSP1 ist nur fir die Temperaturmessung verfligbar.

i

» [FEP1] wahlen und oberen Messwert einstellen, bei dem die maximale Frequenz ausgegeben wird.

» [FrP1] wahlen und die maximale Frequenz in Hz einstellen.

10.2.3.4 Analogsignal OUT2
» Menii CFG aufrufen.

» [ou2] wahlen und Funktion einstellen:
I: Strdmungsproportionales Stromsignal 4...20 mA.

10.2.4 Benutzereinstellungen (optional)

10.2.4.1 Standard-Anzeige

» Meni DIS aufrufen.

P [SELd] wahlen und Standard-MessgroRe einstellen:

* FLOW: Display zeigt den aktuellen Prozesswert fir Durchfluss.
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» TEMP: Display zeigt den aktuellen Prozesswert fir Temperatur.

P [diS] wahlen und Aktualisierungsrate und Ausrichtung der Anzeige einstellen:
e d1, d2, d3: Messwertaktualisierung alle 50, 200, 600 ms.

e rd1, rd2, rd3: Anzeige wie d1, d2, d3; um 180° gedreht.

* OFF: Die Prozesswertanzeige ist im RUN-Modus ausgeschaltet.

o | Die LEDs bleiben auch bei ausgeschalteter Anzeige aktiv. Fehlermeldungen werden auch bei
i ausgeschaltetem Display angezeigt.

10.2.4.2 Farbeinstellung Display

» Meni DIS aufrufen.

P [coLr] wahlen und Schriftfarbe der Prozesswertanzeige festlegen:
» rEd: rot

e GrEn: grun

* rxou: Farbwechsel von griin nach rot

» Gxou: Farbwechsel von rot nach griin

10.2.4.3 Medium

» Meni CFG aufrufen.

» [MEdi] wahlen und Medium einstellen:
* H20: Wasser

* OIL: & Technisches Datenblatt unter
* OIL2: &> Technisches Datenblatt unter

10.2.4.4 Schaltlogik der Ausgange
» Menl CFG aufrufen.

» [P-n] wahlen und PnP oder nPn einstellen.

10.2.4.5 Messwertdampfung fiir Schaltausgang
» Menii CFG aufrufen.
» [dAP] wahlen und Dampfungskonstante in Sekunden einstellen (1-Wert 63 %).

10.2.4.6 Messwertdampfung fur Analogausgang
» Menl CFG aufrufen.
» [dAA] wahlen und Dampfungskonstante in Sekunden einstellen (1-Wert 63 %).

10.2.4.7 Fehlerverhalten der Ausgange
» Menl CFG aufrufen.
» [FOUx] wahlen und Fehlerverhalten fiir OUTx einstellen:
* Schaltausgang
— On: Ausgang schaltet im Fehlerfall EIN.
— OFF: Ausgang schaltet im Fehlerfall AUS.
— OU: Ausgang schaltet unabhangig vom Fehlerfall wie mit den Parametern festgelegt.
* Analogausgang

— On: Das Analogsignal geht auf 22 mA.
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— OFF: Das Analogsignal geht auf 3,5 mA.

— OU: Das Analogsignal entspricht weiterhin dem Messwert.
* Frequenzsausgang

— On: Das Frequenzsignal geht auf 130 % von FrPx.

— OFF: Das Frequenzsignal geht auf 0 Hz.

— OU: Das Frequenzsignal entspricht weiterhin dem Messwert.

10.2.4.8 Verriegeln / Entriegeln

Das Gerat lasst sich elektronisch verriegeln, so dass unbeabsichtigte Fehleingaben verhindert
werden. Auslieferungszustand: Nicht verriegelt.

Verriegeln:

P Sicherstellen, dass das Gerat im normalen Arbeitsbetrieb ist.

» [A]und[V]gleichzeitig 10 s lang driicken bis [Loc] angezeigt wird.
Entriegeln:

P Sicherstellen, dass das Gerat im normalen Arbeitsbetrieb ist.

» [A]und [V]gleichzeitig 10 s lang driicken bis [uLoc] angezeigt wird.

10.2.4.9 Werkseinstellung wiederherstellen
» Menl EF aufrufen.
» [rES] wahlen.
» Kurz [e] driicken.
P [V]oder [A] gedrickt halten.
> [----] wird angezeigt.
P Kurz [e] driicken.

> Das Geréat fuhrt einen Neustart aus.

Es ist sinnvoll, vor Ausfihren der Funktion die eigenen Einstellungen im Kapitel
Werkseinstellungen zu notieren.

il

10.2.5 Diagnose-Funktionen

10.2.5.1 Minimalwerte / Maximalwerte ablesen
» Menl MEM aufrufen.

P [Lo.T] oder [Hi.T] wahlen, um den jeweils niedrigsten oder hochsten gemessenen Prozesswert
anzuzeigen:

e Lo.T = Minimaler Temperaturwert
e Hi.T = Maximaler Temperaturwert
Speicher l6schen:
P [Lo.T] oder [Hi.T] wahlen.
» Kurz [e] driicken.
» [A]und [V] gedriickt halten.
> [----] wird angezeigt.
» Kurz [e] driicken.
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Es ist sinnvoll, die Speicher zu lI6schen, sobald das Gerat erstmals unter normalen
Betriebsbedingungen arbeitet.

=
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11 Betrieb

11.1 Prozesswertanzeige

Es besteht die Mdglichkeit im laufenden Betrieb zwischen verschiedenen Prozesswertanzeigen zu
wechseln:

P Taste [A] oder [ V] driicken.

> Das Display wechselt zwischen der Standard-Anzeige mit eingestellter Standard-Mafeinheit und
weiteren Ansichten.

> Nach 30 Sekunden wechselt das Gerat zuriick in die Standard-Anzeige.

Abb. 21: Prozesswertanzeige

1: Standard-Anzeige, wie unter [SELd] und [uni] eingestellt.
Beispiel: [SELd] = FLOW und [uni] = m%h

2: Weitere Ansicht. Die LED signalisiert, in welcher Einheit der aktuelle Prozesswert angezeigt wird.
Beispiel: Temperatur in °C.

11.2 Parametereinstellung ablesen
P Kurz [e] driicken

» Mit [V] den Parameter anwahlen.

» Kurz [e] driicken

D> Derzeit eingestellter Wert wird fiir 30 s angezeigt. Danach geht das Geréat zurlck in die
Prozesswertanzeige.
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12 Fehlerbehebung

Das Gerét verfugt Uber umfangreiche Moglichkeiten zur Selbstdiagnose. Es Uberwacht sich
selbststadndig wahrend des Betriebs.

Warnungen und Fehlerzustande werden im Display angezeigt, auch bei ausgeschaltetem Display.
Zusatzlich sind die Fehleranzeigen uber |O-Link verflugbar.

Die Statussignale sind gemafl Namur-Emfehlung NE107 klassifiziert.

Wenn mehrere Diagnoseereignisse gleichzeitig auftreten, wird nur die Diagnosemeldung von dem
Ereignis mit der héchsten Prioritat angezeigt.

Bei Ausfall des Temperaturmesswertes steht der Prozesswert fiir Durchfluss weiterhin zur Verfligung.

o] Uber I0-Link stehen zusatzliche Diagnosefunktionen zur Verfligung = 10-Link
i Schnittstellenbeschreibung unter

121 Fehlermeldungen
Anzeige Problem / Abhilfe
Err Gerat defekt / Funktionsfehler
P Gerat austauschen.
Keine » Versorgungsspannung zu niedrig
Anzeige » Versorgungsspannung priifen.
» Display ausgestellt
P Priifen, ob Einstellung diS = OFF und ggf. Einstellung &ndern.
Loc Einstelltasten am Gerat verriegelt, Parameteranderung verweigert.
P Gerat Uber die Geratetasten entriegeln.
C.Loc Einstelltasten am Gerat vortibergehend verriegelt, Parametrierung Gber 10-Link Kommunikation aktiv.
» Parametrierung tber I0-Link Kommunikation abschlieRen.
S.Loc Einstelltasten (iber Parametriersoftware verriegelt, Parameteranderung verweigert.
P Gerat Uber 10-Link Schnittstelle mittels Parametriersoftware entriegeln.
UL * Anzeigebereich Temperatur unterschritten: Temperaturwert zwischen -32...-43 °C (-26...-46 °F).
» Temperaturbereich priifen.
oL * Anzeigebereich Temperatur Uberschritten: Temperaturwert zwischen 122...133 °C (252...272 °F).
» Temperaturbereich prifen.
» Anzeigebereich Durchfluss Uberschritten: Durchflusswert zwischen 120...130 % des
Messbereichsendwertes.
P Durchflussbereich anpassen.
SC1 Schaltzustands-LED fir OUT1 blinkt: Kurzschluss OUT1.
P Schaltausgang OUT1 auf Kurzschluss oder Uberstrom priifen.
SC2 Schaltzustands-LED fir OUT2 blinkt: Kurzschluss OUT2.
» Schaltausgang OUT2 auf Kurzschluss oder Uberstrom priifen.
SC Schaltzustands-LEDs fir OUT1 und OUT2 blinken: Kurschluss OUT1 und OUT2.

» Schaltausgang OUT 1 und OUT2 auf Kurzschluss oder Uberstrom priifen.
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13 Wartung, Instandsetzung und Entsorgung
Der Betrieb des Geréats ist wartungsfrei.
Das Gerat darf nur vom Hersteller repariert werden.

P Gerat nach Gebrauch umweltgerecht gemaR den gliltigen nationalen Bestimmungen entsorgen.

13.1 Gerat reinigen

Falls es aufgrund unzureichender Filtrierung zu Messfehlern kommt, kann eine Reinigung erforderlich
sein:

» Sensorkopf abschrauben.

» Hubkorper und Feder entnehmen.

» Hubkdérper, Feder und Gehause innen reinigen, z. B. mit Hilfe von Druckluft.
>

Vor dem Zusammenbau O-Ring auf Beschadigung prifen. Gegebenenfalls austauschen und
fetten.

v

Komponenten nach Reinigung erneut einbauen.

v

Sensorkopf mit einem Drehmoment von 20 Nm anziehen.

P Zur Wiederherstellung der Messgenauigkeit Hubkorper mit einem nichtmagnetischen Hilfsmittel,
z. B. Finger, bis zum mechanischem Anschlag driicken und fur mindestens 2 Sekunden halten.

Abb. 22: Reinigung des Sensors

1: Sensorkopf 2:  Hubkorper
3: Feder 4: O-Ring
5: Nichtmagnetisches Hilfsmittel 6: Mechanischer Anschlag
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14 Werkseinstellungen

Parameter

Werkseinstellung

Benutzer-Einstellung

SP1/FH1 (FLOW)

20 %

rP1/FL1 (FLOW)

19 %

SP1/FH1 (TEMP)

12 °C (54 °F)

tP1/FL1 (TEMP)

11°C (52 °F)

FrP1 (FLOW)

10 %

FrP1 (TEMP)

10 %

FSP1 (TEMP)

-10 °C (14 °F)

FEP1 (TEMP)

100 °C (212 °F)

FEP1 (FLOW)

100 %

SP2/FH2 (FLOW)

40 %

rP2 / FL2 (FLOW)

39 %

SP2/FH2 (TEMP)

34 °C (94 °F)

rP2 / FL2 (TEMP)

33 °C (92 °F)

ou1 Hno
ou2 |

uni I/min (gal/min)
P-n PnP
dAP (FLOW) 0,1
dAA (FLOW) 0
Medl H20
FOU1 ou
FOU2 ou
SEL1 FLOW
SEL2 FLOW
coLr rEd
disS d2
SELd FLOW
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