Industrielle Bildverarbeitung

Automatisierte
Kollisionswarnung
flir mobile Arbeits-
maschinen.

Kamerasysteme fiir
mobile Arbeitsmaschinen

—

Einfache Applikationslésungen
durch vorverarbeitete 3D-Daten.

Leichte Integration liber vor-
definierte CODESYS-Funktions-
bausteine.

Patentierte PMD-Time-of-Flight-
Technologie zur schnellen
Abstandserfassung.

Intuitiver Logikeditor zur
Programmerstellung bis hin zu
trigonometrischen Funktionen.

L

Mobile 3D-Smart-Sensoren O3M

Die 3D-Erfassung von Szenen und Objekten rund um die mobile Arbeits-
maschine ist flr zukunftsorientierte und effizient arbeitende Fahrzeuge
mittlerweile zum Standard geworden. Sei es zur Fahrzeugautomatisierung
oder als zuverlassige Kollisionswarnung — mit den integrierten Funktionen
und dem intuitiv zu bedienenden Logikeditor kénnen viele Applikationen
schnell gel6st werden.

Kommunikativ

Die einfache Anbindung der 3D-Smart-Sensoren erfolgt dabei entweder
Uber den mobiltauglichen CAN-Bus mittels CANopen oder SAE-J1939 Protokall
und/oder Uber die Fast-Ethernet-Schnittstelle per UDP. Uber ein optionales
I/O-Modul sind auch digitale und analoge Ein-/Ausgange verflgbar.
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Technische Anderungen behalten wir uns ohne vorherige Ankiindigung vor. - 02.2022

Sensorart Auflésung Offnungswinkel Beleuchtung max. Bestell-
Bildpunkte horizontal x vertikal Messrate Nr.
[Pixel] ° [Hz]
PMD 3D-Sensor - Bauform O3M - M12-Steckverbindung
. Ext. Beleuchtung
PMD 3D-Chip 64 x 16 70x 23 notwendig (O3M950) 25/33/50 O3M151
n Ext. Beleuchtung
PMD 3D-Chip 64 x 16 95 x 32 notwendig (O3M960) 25/33/50 O3M161
PMD 3D-Chip 64x 16 97 x 44 Ext. Beleuchtung 25/33/50 03M171

Funktionen und Vorteile

Leistungsfahige 3D-Lichtlaufzeitmessung (ToF)

Das Prinzip dieser 3D-Sensoren beruht auf der von

ifm patentierten und mehrfach ausgezeichneten PMD-
Technologie. Diese wurde speziell fiir den Einsatz im
AuBenbereich und fir schwierige Umgebungslicht-
situationen weiterentwickelt. Selbst Storeinfllsse wie
Sonnenlicht oder unterschiedlich stark reflektierende
Materialien beeinflussen die Reproduzierbarkeit der
Messdaten nicht.

Smarte Funktionen

Die mobilen 3D-Smart-Sensoren verfligen Uber einige in-
tegrierte Funktionen, die es erméglichen, eine Vielzahl
von verschiedenen Applikationen zu l6sen. Dabei wird
eine hochentwickelte Algorithmik aus dem Automotive-
Bereich eingesetzt, die bspw. fir die zuverlassige auto-
matische Objekterkennung von bis zu 20 Objekten
sorgt. Diese Funktion kann z. B. als Kollisionswarnung
im Flughafenbereich beim automatischen Andocken
der Fahrtreppe an ein Flugzeug, bei der Traubenernte
mit einer automatischen Linienfihrung entlang der
Rebzeile oder als Kollisionswarnung an Baumaschinen,
Minenfahrzeugen oder Flurférderzeugen, z. B. Staplern
verwendet werden.

Fur einfache Distanz- oder Abstandsaufgaben stehen
typische Funktionen wie minimaler / maximaler / durch-
schnittlicher Abstand zur Verfligung.

Systemparametrierung und Monitoring

Die Parametrierung des Systems und das Live-Monitoring
der 3D-Daten erfolgt Uber den komfortabel zu bedie-
nenden ifm-Vision-Assistant fir Windows. Alternativ
kann die Parametrierung auch Uber entsprechende
Funktionsbausteine mit der Software CODESYS vorge-
nommen werden.

Schnittstellen fur die Kommunikation

Die Ausgabe der vorverarbeiteten Funktionsdaten erfolgt
dabei Uber den CAN-Bus, wahlweise Uber CANopen
oder SAE J 1939. Parallel dazu kénnen bei Bedarf auch
die vollstéandigen 3D-Informationen Uber Ethernet UDP
und eine entsprechende externe Prozesseinheit verar-
beitet werden.

Uber das optionale I/0-Modul ZZ1102 sind auch digitale
und analoge Ein-/Ausgange verflgbar.

ifm - ¢lose o you!

notwendig (O3M970)

Weitere technische Daten

Gehausewerkstoff
Gerateanschluss

Schutzart,
Schutzklasse

Betriebsspannung [V DC]
Stromaufnahme Sensor [mA]
Stromaufnahme [A]
Systembeleuchtung
Umgebungstemperatur [°C]
Schnittstellen

Unterstltzte CAN-Protokolle

Normen und Prtifungen

(Auszug)
Zubehor

Bauform Ausfithrung

IR-Systembeleuchtung (850 nm)
Offnungswinkel [°] 70 x 23

IR-Systembeleuchtung (850 nm)
Offnungswinkel [°] 95 x 32

IR-Systembeleuchtung (850 nm)
Offnungswinkel [°] 97 x 44

U-Halter,

i
=

CAN/RS232-USB Interface CANfox

Adapterkabel-Set fiir CANfox

passend fur Sensor oder Beleuchtung

Aluminiumdruckguss
M12-Steckverbinder

IP 67 /1P 69K,
Il

9..32
<400

<5

-40...85

1 x CAN,
1 x Fast Ethernet

CANopen, SAE J 1939

CE,
E1 (UN-ECE R10)

Bestell-
Nr.

0O3M950

03M960

03M970
EC2112

EC2114

E3M102

Verbindungstechnik

&

Verbindungskabel MCl, Verbindung
Sensor / Systembeleuchtung, 0,25 m

Verbindungskabel MCI, Verbindung
Sensor / Systembeleuchtung, 2 m

E3M120

E3M124

M12-Anschlusskabel, Spannungs-

PUR-Kabel

&

L

PUR-Kabel

versorgung Systembeleuchtung, 2 m,

E3M131

M12-Anschlusskabel, Spannungs-
versorgung Systembeleuchtung, 10 m,

E3M133

Weiterfiihrende technische Daten erhalten Sie im Internet unter: ifm.com
ifm-Service-Telefon 0800 16 16 16 4 - Mo - Fr 7.00 - 18.00 (nur D)



