Posicionamento com
total seguranca

Encoders de seguranca para maquinas moveis

* A verificacdo de seguranca integrada, o certificado TUV
e a opgao de conexao em linha (daisy chain) simplificam a
configuracdo do sistema

* Regulagem precisa da posi¢ao durante o movimento gracas
a funcéo de “predefini¢cdo durante o movimento”

* Modo ifm adicional com estado de seguranca ativo,
por exemplo para uma resposta mais rapida do sistema
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Seguranca para maquinas méveis

Seja em veiculos municipais, em veiculos autdbnomos (AGV) na
logistica interna ou em AMR usados para o trabalho pesado em
minas ou portos: sempre houver movimentacdo ou conducao
automatica de veiculos ou estruturas, deve-se garantir perma-
nentemente a seguranca dos arredores e do proprio veiculo.

O encoder de seguranca ifm permite registrar os valores de
posicdo, angulo e velocidade de elementos mdveis, como eixos,
escadas giratorias, bracos de guindaste ou cacambas basculantes.
Estas informacdes podem ser utilizadas para se obter angulos
de direcdo, giro ou inclinacdo ou a posicao de altura atual

dos elementos de elevacdo. Gracas a funcao de “predefinicao
durante o movimento”, também é possivel sincronizar continu-
amente a posicao por meio de RFID, por exemplo.

Rapida integracao, também em série

A redundancia de sensores necessaria para garantir uma ope-
racao segura ja esta integrada no encoder de seguranca. Isso,
juntamente com o automonitoramento continuo do funciona-
mento seguro, foi testado e certificado pelo TUV Rheinland.
Além disso, o sensor esta integrado a biblioteca SISTEMA. Isso
reduz imensamente o tempo necessario para implementar e
autorizar posteriormente a automacao relacionada a seguranca.
O encoder de seguranca possui também uma entrada CAN

e uma saida CAN. Assim é possivel conectar em série, varios
encoders ou outros sensores compativeis, o que torna a instala-
cao de sensores de seguranca eficiente e simples.

Comunicag¢ao perfeita com o controlador

A combinacdo com o controlador ifm reduz significativamente
a complexidade de programacao no CODESYS, pois a conexao
perfeita do encoder ao controlador e a comunicacao segura
entre os dois produtos sao garantidas por padréo.
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ecomatController
Controlador adequado para
aplicacoes moveis, também para
aplicacdes de seguranca

Display grafico
IHM programével para o

Sensores para controle de movimentos | Encoders

Encoder de seguranca, 58 mm

Conexao axial
Eixo macico 10 mm

Eixo vazado 12 mm

Conexao radial

Eixo macico 10 mm

Eixo vazado 12 mm
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RM900S
RM901S

RM902S
RM903S

Dados técnicos

Tensao de operacao [V DC]

Resolucao [bit]

Conexdes M12 de barramento CAN

Protocolos de comunicacao

Nivel de seguranca

8...36
29
(multivoltas: 16;

mono-volta:: 13)

1x entrada; 1x saida

CANopen, CANopen Safety

SIL2: PLd; AgPLd*; MPLd*

Grau de protecao IP69K
*em preparacao
Display Controlador Camera 3D
Ethernet

CANopen
Seguranca

Encoder

controle de maquinas méveis

Dispositivo de leitura e
gravacao RFID
Antena e avaliacdo em um
Unico dispositivo

Para obter mais informagoes
técnicas, acesse:
ifm.com/fs/RM900S



