
이동 중에도 항상  
유지되는 정확성
IO-Link를 보유한 동적 기울기 센서

	3D 가속도 및 3D Gyro 데이터의 센서 융합으로 충격과 진동에 
노출된 어플리케이션에서도 정확한 측정 가능

	빠른 반응시간과 높은 신호품질을 동시에 제공할 수 있도록 
최적화됨

	가볍고 소형 하우징으로 모든 장비에 쉽게 통합 가능
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모션 컨트롤용 센서 | 기울기 센서

moneo|configure free
IO-Link 인프라의 파라메터  

세팅용 소프트웨어

IO-Link 마스터
현장 호환가능한  
PerformanceLine,  
포트당 최대 2A

Bluetooth mesh 시스템
IT 레벨에 무선 연결

상세 기술 데이터: 
ifm.com/fs/JBC334기
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모션 방해요소 필터링

JBC 동적 기울기 센서는 차량 시동이나 제동, 진동 및  
충격과 같은 장애가 발생하는 경우에도 정확한 각도 측정을 
위한 혁신적인 솔루션을 제공합니다. 본 디바이스는 온도  
데이터뿐만 아니라 가속도 및 회전을 3차원으로 감지합니다. 
칼만 (Kalman) 필터는 모션 방해요소를 필터링하여 가장  
동적인 어플리케이션에서도 정확한 기울기 값을 보장합니다.

사용자 친화적인 파라메터 세팅

필터링된 데이터는 IO-Link 또는 두 개의 스위칭포인트를  
통해 출력됩니다. 또한, 온도를 포함한 모든 raw 데이터를  
개별적으로 읽을 수 있습니다. 기본 센서 세팅 또한 IO-Link를 
통해 이루어집니다. 설치 후에는 추가 소프트웨어 없이도  
유도형 티치 페이스를 사용하여 각도 값을 제로로 쉽게  
세팅할 수 있습니다.

소형 디자인, 간편한 설치

가벼우면서 소형인 센서의 플라스틱 하우징으로 공간이  
제한된 곳에서도 쉽게 설치할 수 있습니다. 본 센서는 작은  
크기에도 불구하고 외부의 영향을 견딜 수 있을 만큼  
견고합니다. 나사 두 개만으로 부착되므로, 설치가 간편하고 
진동없는 안정적인 고정이 가능합니다. 눈에 잘 띄는 LED가 
센서의 현재 상태를 명확하게 표시합니다.

기술 데이터

내부 측정 축	 [가속도] 3

내부 측정 축	 [회전 속도] 3

측정 축	 [각도] 2

각도 레인지	 [°] -90...90, 
360°로 자유롭게 조절 가능

일반적인 정확도	 [°] ≤ ± 0.25

동적 정확도	 [°] ≤ ± 0.5

반복성	 [°] ± 0.05

해상도	 [°] 0.01

무게	 [g] < 20

보호등급 IP6K5, IP6K7, 
IP6K8, IP6K9K

설명 주문번호

수평 설치 포지션을 위한 동적 기울기 센서 JBC334

수직 설치 포지션을 위한 동적 기울기 센서 JBC234

https://www.ifm.com/fs/jbc334?utm_source=Factsheet_qr&utm_medium=pdf_link

