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Sensores para controle de movimentos

Nao perca a direcao:
encoder 10-Link
multivolta

I Rastreamento absoluto de posicao
mesmo sem energia

Os valores podem ser ajustados
diretamente e sem desvios
através do CLP, para operacoes
de posicionamento precisas

Montagem flexivel gracas ao
conector rotacional M12 com
estado LED integrado

@ Medigdo do tempo de operagao
dos rolamentos para um planeja-
mento de manutencao eficiente

@ Resolugao livremente configuravel
para uma rapida colocacao em

I funcionamento

R Comunicac¢ao do processo em tempo real

ot s O novo encoder multivolta com uma resolucéo total de 31 bits, oferece capa-

w cidades de posicionamento e de velocidade abrangentes. Gragas a tecnologia
= =

de medicao magnética robusta e sem bateria, o sensor também detecta
movimentos com a maquina desligada. A entrada e saida digital permite
uma comunicacao do processo em tempo real: sensores de posicao podem
sinalizar posicoes finais diretamente no encoder sem precisar do CLP

como intermediario. Assim se evita um deslocamento lateral e mecanico.

I0-Link A instalacao sempre sob controle para uma manutencao
adaptada as necessidades

Para uma manutencao baseada na condicdo, o sensor oferece além da tem-
peratura, também informacdes sobre ativacao e desativacdo, o total de horas
de operacado e tempo de operacdo dos rolamentos. O monitor de velocidade
integrado também monitora continuamente a velocidade do eixo e garante
assim uma alta disponibilidade da instalagao.
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Sujeito a alteracoes técnicas sem aviso prévio.

Eixo macico
58 10 aperto 15/ 16 bits M12, 5 polos . IP 65 RMV300
58 6 sincronico 15/ 16 bits M12, 5 polos o IP 65 RMU300
36,5 6 universal 15/ 16 bits M12, 5 polos . IP 65 RMB300

Eixo vazado com 2 acoplamentos integrados

58 15 direto 15/ 16 bits M12, 5 polos . IP 65 RMO300
36,5 12 direto 15/ 16 bits M12, 5 polos o IP 65 RMA300
Acessorios
- _ - _— de Operagéo [V DC] 1530
Frequéncia de comutacdo [kHZ] 1000
Instalagao Interface de comunicagdo

Dispositivo 10-Link
Tubo redutor para modelos RO3, ROP

1510 mm E60211 Tipo de transmissao COM3 (230,4 kBaud)
Revisdo 10-Link 1.1
& Tubo redutor para modelos RO3, ROP £60213 Interface duracéo do ciclo 2,3ms
15...6 mm Fungodes 10-Link (aciclico) contador de horas de ope-
racao; de movimento dos
Itébogc:#;?r para modelos RO3, ROP E60214 eixos; de acionamento;
temperatura interna
Acoplamento de estator para modelo RO E60205 flange aluminio
o Aco inoxidavel (1.4310) invélucro aco inoxidavel
= »» Materiais (1.4521)
: eixo aco-inox V4A 316
(1.4571)
o oxidavel
Excéntrica de fixacao E60041 conector ?3?10 GI?%)?IA?A?(\)“?)

Acoplamento de fole com conexao

& de parafuso, @ 6 mm /10 mm E60215

Acoplamento de fole com conexao

de parafuso, @ 10 mm /10 mm E60216

Tecnologia de conexao

Conector fémea, M12, blindado,

2 m, laranja, cabo de PVC, 5 polos EVT405
Conector fémea, M12, blindado,

5 m, laranja, cabo de PVC, 5 polos EVT406
Mestre |0-Link

4 portas PROFINET AL1100
Mestre 10-Link AL1120

4 portas EtherNet/IP

O objeto alvo é detectado por um sensor de posicdo e
Jumper em Y, a posicao final é transmitida em tempo real pela entrada

cabo adaptador para RMx300, EVC847
sensor trigger, 0,4m, cabo PUR

direta no encoder. Assim, sem deslocamento lateral e
mecanico, o encoder pode ser ajustado pelo CLP em

T um valor predefinido (ex.: zero) para medir o objeto
alvo de forma precisa. Tarefas subsequentes como de
2 LR DEVICE (fornecimento em pen drive) serrar ou outros tipos de processamentos podem ser
o Software para a parametrizacao onlinee  QA0011 iniciados. Ha reducao de custo e de complexidade do
w offline de sensores I0-Link e atuadores cabeamento.

P Mestre USB |0-Link para a para-
- “O metrizacdo e andlise de unidades
C)L"__‘_‘y’- ~"  Protocolos de comunicacdo compativeis:

o |O-Link (4.8, 38.4 e 230 kBit/s)
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